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Die gesuchten .#-Bewegungen gehdren also in das System der Bewegungen von
der Reprisentation

(6’3) {= bl AV AL (X t); x + 0, konst.,
z + exp (x'1)

‘t £ 't ="()e CY(#), ‘te's, ?4:0 auf 5.
t

Bemerkung 7. In (6,3) ist |[M| # 1, und |M| + 0. Die Reprisentation (6,3) ist in
diesem Falle einfacher als die normale Reprasentation und deshalb wird sie hier
angewandt.

Durch die Transformationen S, bzw. Z, bei welchen (0) - (—1); (o) — (1),
bzw. (0) « (o) ist, bekommen wir die Reprisentation der .#-Bewegungen (6,3)
in folgender Form:

_(z+ 1)+ (z—1)exp(x'). _—
S G+ - Dewly *FOK

Das Bild (&,) von der Représentation (6,2) bei den Transformationen (6,4) ist
wieder (£,,) von der Reprisentation (6,2). Daraus folgt:

Satz 12. Das System aller .#-Bewegungen mit dem (Z,)-Automorphismus ist
1-parametrisch und seine Reprdsentation (6,4) ist kanonisch. Bei diesen #-Bewe-
gungen reproduzieren sich alle w-Loxodromen des hyperbolischen Biischels der
M-Kreise mit den Grundpunkten (—1), (1) und beide Grundpunkte.

Bemerkung 8. .#-Bewegungen mit (&,)-Automorphismus sind mit den Bewegun-
gen mit (&°;) A (X ,)-Automorphismen im Fall sub a) identisch; die .#-Bewegungen
mit (&,,,)-Automorphismus sind mit den Bewegungen mit (#",) A (o ,)-Auto-
morphismen im Falle sub c) identisch.
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