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Beweis. (=) ist klar nach der Vorbemerkung (fiir £ = @ ® A, E'=I,a = ma).
(¢) Zu zeigen ist, daB

RO A/l >0 A/l
injektiv ist. Nun steht aber links nichts weiter als

ma- (@ (;<j A)/ma- I (Rechtsexaktheit von ®4)

=m4s (ORAVINms-OR®A (Voraussetzung)

>I+mu0@A4/=ima,
q.e.d.
Mit («) beweisen wir nun die gewiinschte Aussage. Es sei m = emdim 4;
A=Fkty,...tn).
@ ist flach & Jede Relation 3] p¢fs = 0 laBt sich zu 23 P¢F; = 0 liften.
(=)Ist /i =0, Fy= fi + ; 4Gy, 8o ist

Zp;F;: g:p‘-t,GqE m4-0®A

Element von J, also (x),
Zp;F(G maJ, d.h. Zp‘Fg = zQ”tIF‘,
LS

daher
2 (p— ;Quty)Fi= 2ZoFi— 2 QuyFi=0,
¢ ———;‘_v ]

q.e.d.

(¢<) Nach (») geniigt es zu zeigen, daB aus HE m4 - @ ® A, HE J, folgt HE myJ.
Es sei

H= Z(p‘— ;:,R;,)F‘ mit €01 (HEJ);
dann gilt aber ; Pift = 0, und so gibt es eine Fortsetzung dieser Relation zu

;(Pi— 2 4Qy) Fy = 0.
P

Folglich ist z pFy = a tQyFy, daher
' [

H= %‘1(0(1— Ry) Fi€ maJ,
q.e.d.

2.3. Deformationen lokaler analytischer Algebren

Wir betrachten hier nur die Kategorie der konvergenten Potenzreihenalgebren iiber
dem Grundkérper C der komplexen Zahlen. Die Darstellung folgt GRAUERTS Ar-
beit [8].

2.3.1. Erweiterungsketten von Untermoduln von p - H,

Es sei H = C{t, ..., w} eine freie Algebra konvergenter Potenzreihen, H, = H/m",
P+ () bezeichne stets die p-fache direkte Summe. A

Es geien J4 & p * Hy und Jo ¢ & p * He ¢ zwei Untermoduln.
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Definition. (i) Je,¢, t = 1, heiBt Erweiterung von J,, wenn Jg ¢/p « He = Jq i8t.

(i) Jo,¢ heiBt minimale Erweiterung von J,, wenn iiberdies folgendes gilt: Ist

.7,+¢ S J,,1 Erweiterung von J,, so ist .7.+‘ = Jesie

2.3.1.1. Satz. Es sei hy, ..., hx € J o ein minimales (d. h. unverkiirzbares) Erzeugenden-

system. Dann gilt:

(i) Je.y 18t Erweiterung von Jee Es gibt Erzeugende hl, - Joy g mit
he|p-He=hg fiir i=1,. ok und hy|p- H.—-Oldrz>lc

(i) Ist J,H minimale Erweuerung von J, 80 Lipt sich | = k wihlen. Jede Fort-
setzung hy, ..., hg von hy, ..., hg ist dann Erzeugendenayatem von Je,q.

(iii) Ist I:l, cens h,; Erzeugendensystem von Jo, 4 mit Iu |p He= hi, 80 18t Jouq
minimale Erweiterung von J..

Beweis. (i) (=) Ist : Jo,; —3 J, die kanonische Abbildung, y, ..., k€ Jo,4 beliebig

mit h | p - He = hy, 80 ergiinzen wir diese durch ein Erzeugendensystem von ker ¢ zu

hy, ..o, ha.

(ii) ist trivial.

(iii) Ist g€ H,, so seig(0) das Bild von g bei H, —» H¢/m,= C (me =m - H,). Nach

dem Lemma von NARAYAMA gilt

za,h. =0 (€ H)=>a(0)=0, i=1,.... k.
=1

Es ist zu zeigen, daB J,,, minimal ist. Ist dies nicht so, dann existieren hi, I;;,E Jerts
die Fortsetzungen der & sind und nicht ganz J,, erzeugen (nach (i)). Dann gilt

h¢ = ; auhj, aqE H, (%)

und ;z, gemdB (iii). Ist ay:= ay/He, 8o ist dann 2 (ayy — 84y) by =0 in p- H,,
deshalb a44(0) = 8¢, und daher ist das lineare Gleichungssystem (x) nach den I;, auf-
losbar, d. h., Ay, ..., k4 erzeugen J,,, Widerspruch.

23.1.2. Korollar. 8ind J, 4, J o,y minimale Erweiterungen von J,, 80 ist

JepyNp-m=Jey Np-me.
Beweis. Sind {h;} S Jepts {h.} € J., Fortsetzungen der &4, so sind dies nach 2.1. (ii)
Erzeugendensysteme. Ist g€ Jeyy ) - m?, 80 ist g= Za(hg mit a4(0) =0 (da
g | H, = 0 ist). Daher ist 3, a;(h; hg) = 0in He,y, d. h.

9= Zahy= I ah€ Jo, N p-m,
q.e.d
2.3.1.3. Folgerung. dim¢c p - Heyy/Je,y = dimc p - H.m/jcn-

Beweis. Es geniigt zu zeigen: Die endlichdimensionalen Vektorriume J,, 4 und J:,H
haben dieselbe Dimension. Das ist aber trivial.

2.3.1.4. Satz. Es sei (J,)oze, s€i eine Ketie von Erweiterungen in {p - Ho}e, d. h., es sei
stets Jo g | p+ He = J,. Dann gibt es ein e = e, 80 daf {Jo}sze, eine Kette minimaler
Erweiterungen ist (d. h., J,q 18t minimale Erweiterung von J).
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Beweis. Gilt dies nicht, so existieren beliebig groBe e, da8 J,,, nicht minimal iiber J,
ist; e; sei die entsprechende Teilfolge der Indizes. Wir wihlen Erweiterungen
Jors E oy, von J, ; ist

JO={h€ I, h|p-H, EJ,

€f+1 €f+1
so ist {J}, eine Kette von Erweiterungen und JO = lim JO S (p- H)", wobei

J® E JU+9 it denn wir konnen k€ J¥* wahlen mit k, ¢ J, falls e groB ist.
Dabher ist

JOE Jarn E Je+n E ..o
was unmoglich ist, denn pH ist Noethersch.

fir j=4,¢+1=¢),

2.3.2. Der WeierstraBsche Vorbereitungssatz fiir ein Ideal
Es sei wieder H,= H/m®, Hoo:=H, e = 1,2, ...,00. Ist o€ RT fest vorgegeben,

-1
JEH,, f= ‘Z a,l’, 8o setzen wir
I

Al = =y 20(jv| + 1)™+2 |a, | @
mit § = 2m+? i (r+ 1)2.
v=0

Motiv. Fiir die induktive Konstruktion konvergenter Potenzreihen  mochte man
ein handliches Kriterium haben, wie man aus den ersten Koeffizienten a die folgenden
withlen muB, um Konvergenz zu erreichen. Es gilt ndmlich

23.2.1. Bemerkung. Ist f€ H, so werde |[f| wie oben definiert. Dann ist
1€ H& |flle < oo fiir ein p.

2.3.2.2. Definition. & = B%p) = {f€ H., |Iflle < oo}.
Nun folgt leicht
2.3.2.3. Satz. B%p) ist esne Banachalgebra.

Beweis. Man sieht leicht, da8 || |, eine vollsténdige Norm auf 8¢ ist. Zu iiberpriifen
ist also nur die Cauchy-Schwarzsche Ungleichung. Sind

e-1 e-1
f= 2 at, g= b€ H,,
Ivi=0 lui=0
80 ist zu zeigen: ‘
IIf - gll = 1WAl - ligl -
Es gilt nun
-1
fr9= Z 8 2 ab)=: Jat
=0 »+p=2

und

14]
laal =1 2 abul < Zlas] bl = 2 3 las] 1bal,
v+ u=2a - r=0 !:l-fl

rHp=-
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und da die Zahl der m-Tupel ¥ mit |y| = r stets < (r + 1)™ ist, folgt fiir ||fll = ¢,
llgll = ¢2

Ely Cy Co
loal = 2, |~|2-r 28(v] + 1™ 2" 28(A] — ™2 gh
€y %Ill (r+ 1)m 0162-2"'“ 'l'm
72 S 1
N R e e R P R
0oy 2™ omea_ G0
g 6291(|’z_| + 2)m+2 §-2m 2= 269‘(M| + 1)m+2’

d. h. ¢; - ¢g = 289*(|A| + 1)™+? fiir alle 4, q. e. d.

Wir fiihren unter den Multiindizes nun eine Ordnunggrelation ein.

2.3.24. Definition. Es seien v= (v, ..., %), & = (t4y, ..., 4m) ZWei m-dimensionale
Multiindizes. Wir definieren

[v] < |ul

oder

Jk=m mit wn < pr, Ve = Mkt

fir 71=1,....m— k.

< us

Ist «€ He,a = 2 a,uth, so sei O(a) = min (u, @y == 0). Fiir 6(1) > v schreiben wir
»

auch a > ».
Fiir O gilt natiirlich

O(a; + ay) = min (O (x)), O(y)) und  O(xy - o) = Oley) + Oletg)-
2.3.2.5. Satz. Es sei v ein m-Multiindex, « = D, aut*€ He, 0 > v, 8 > 0 gegeben.
Dann existieren positive Zahlen gy, 0y = 05(0); -+, Om = Om(04> -+, Om_1), ¥ = p(0) mt

llcllye = d(ye)”,
und diese Ungleichung bleibt erhalten, wenn man die oy und y in der Weise g, = of,
02 é 9’2'(91)’ eees Om é efu(el’ iy Qm—l)’ Y= 7*(9) verkleinert.
Beweis. Es ist

a= 30 aurt Jtap

lpsl = |#] lul >1»l

20 ist endlich, und a,t* sei ein Term davon, k 80, daB g > Ve, Ves1 = Pkss -+ ¥ = im

ist. Sind nun gy, ..., 0r_; gegeben, so gibt es ein g mit |jaut’]l, < do” (Or41, -+ Om
beliebig). Wir wihlen nun p erst fiir die Glieder mit k¥ = 1, dann fiir ¥ = 2 und lassen
¢¢ unverdndert, usw., so daB )

20 = de
ist, und o.B.d. A. konnen wir ¢ durch yp ersetzen. Nach 2.3.2.1. ist fiir kleine
0 = 9o nun || Z4|| < oo, und fiir beliebige § < 1 gilt dann

12tk = #7412
I 247 < 8G¥e) fiir kleine 7, d. h.,
fiir y = 5 - 7 ist auch || 34, = d(ye)’, q. e. d.

daher
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Nach dieser technischen Vorbemerkung wenden wir uns der Betrachtung gewisser
zahlentheoretischer Funktionen zu, die wir spiter als WeierstraBinvarianten von
Idealen in H interpretieren werden.

2.3.2.6. Definition. Es sei 8 = (s, ..., 8n) ein m-Tupel von Abbildungen gewisser
Teilmengen von N°, ..., N*-!in N U {oo} mit

8 = const,
8y = 62(’1) definiert fiir 0 é 121 < 8 mit 82(’1) = 00
falls 8; = oo fiir alle ¥, ist,

8p = 8p(¥y, ..., ¥p-1)  definiert fir 0 < » < sy, ...,
0< vp_1 <8p_1(¥,...,¥p_2) mit
8p-1(¥y, o0y Pp-2) = 0O >
8p(¥y, o0y ¥p-1) =00 fiir alle v,_;.

Weiter sei e€ N | {oo} gegeben, und es gelte stets

8p(¥yy ooy ¥p-1) = {3d—ervé°_._ — 4
) 8 heiBt dann reduzierendes System zu e (bzw. einfach reduzierendes System,

falls e = oo ist).
(id) hE€ H, heiBlt reduziert beziiglich 3, falls
h= 2 at’

0sri<ey
05r9<ey(vy)

0 S 7 <tpy(*1s eons Yy~ 1)
Irl<e
ist.

(i) v = O sei zugelassen. Der Multiindex » = (v, ..., %) mit 0 < © < m heiit
mazimal beziiglich des reduzierenden Systems 3, falls 0 < v; < 8(»y, ..., 7s_y)
ist fir j=1,...,1v sowie &(¥,...,%_4) <oco und & (¥,...,¥)=co
(falls ¢ < m) ist.

2.3.2.7. Bemerkung. Zum reduzierenden System 8 gibt es nur endlich viele maxi-
male Multiindizes. (Denn mit & < co sind auch s, ..., 8_; < oo an der Stelle ».)

2.3.2.8. Bemerkung. Es sei h€ H, reduziert beziiglich 8 und (v,...,%) =1
maximaler Multiindex. Setzen wir

"( +1, t'm

h(v') := 2 y,9; 4 g0 Py bi41 ms

Y54 1o oo ' EN
T e

h._ ;i - h(v).

Beweis. Einfaches Durchnumerieren der Indizes; wir wihlen », fest, dann
9,€ {0, ..., 8(») — 1}, darauf %€ {0, ..., 83(»;, ;) — 1} usw., bis zum ersten Mal
8,1(¥y, ..., %) = 0o wird (oder ¢ = m). So werden alle Terme von 2.3.6. (ii) genau
einmal durchlaufen.

so gilt
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2.3.2.9. Definition. Es sei 8 ein reduzierendes System.

(i) (g5 +++, %) = v sei Multiindex mit 1 < 7 < m.
v heiBt endlich beziiglich 8, falls 0 < »; < 8(vy, ..., ¥;_y) ist fir j=1,...,¢
und 8¢, 5(¥y, -+, %).

(i1) Sind 8,3 reduzierende Systeme, so heiBt 8 < 8 (,, hochstens stirker
reduzierend als 3‘‘), falls

8t ¥y i) = LI 7 )
ist fiir alle beziiglich 8 endlichen » = (¥, ..., ).
Man sieht sogar: Man muB nicht fordern, daB 3, fiir beziiglich 3 endliche » definiert

ist, das gilt automatisch (Induktion iiber 7). 8 < 3 heiBt: Zu 8 gibt es hochstens mehr
endliche Multiindizes als zu 8. Offensichtlich ist ,,<*‘“ eine Halbordnung der redu-

zierenden Systeme.

2.3.2.10. Satz. Es sei 8, < 8, = -+ eine unendliche Folge reduzierender Systeme.
Dann existiert evn py€ N mit 8p = 8, fiir alle p = py

Beweis. Es gilt:
358=> Es gibt ein » endlich 3 mit » nicht endlich 8.

Ohne Beschrinkung der Allgemeinheit ist 3, § 8, 5 --* und iiberdies 8;,, > 8,
so groB, daB gilt:

Jeder beziiglich 8; maximale Multiindex, der beziiglich 8; mit ¥ > j endlich ist,
ist schon beziiglich 8;,, endlich.

(Das ist moglich, da zu 8; nur endlich viele maximale Multiindizes existieren.)

Es gilt

» maximal 8;, endlich 3;,, = dim» > j — 1. ()
Daher wird die Folge fiir j = m 4 1 stationir.
Hierbei ergibt sich (x) durch Induktion iiber j:
j = 1 ist trivial; es sei
j > 1, und fiir alle y maximal 8;_; mit v endlich 3; sei dim» = j — 2.
Weiter sei ¥ = (v, ..., ) maximal 8; und endlich 8 ;. Dann ist r > 0 und (»,, ..., %)
endlich g;, daher enthdlt (»,...,%_;) einen beziiglich 8;_; maximalen Multiindex
(#,...),d. h.,esist r — 1 = j — 2 und daherr = j— 1, q. e. d.

2.3.2.11. Definition. Ist 3 ein reduzierendes System zu e, ¥' = (, ..., %) endlich 8,
8o schreiben wir stets

v = (v, oous V1, 804 (Vgy oo es W)
Weiter sei A = H,. Dann heiBt A ein Syatem von WeierstraPpolynomen zu 3, falls

A = {w,, = ¢* 4 red,, v’ endlich}
i(sa t(r)nit re((i),')> »* feduziert (»* identifiziert mit dem m-dimensionalen Multiindex
*,0, ..., 0)).
2.3.2.12. Satz. Es sei A = {w, = ¢*, v’ endlich 8} das triviale System von Weierstraf-

polynomen, o € R vorgegeben. Dann gibt es fiir jedes h€ H,mit ||b|| < oo eine eindeutig
bestimmie Darstellung

h =" 'Eﬂ Qv’(ﬂv’ + R,
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R reduziert beziiglich 8 und Q, € H,_ ,») Potenzreihen in by, ..., tm (fiir v' = (v, ..., %)).
Weiter gilt
OR) ZO0k),  0Q)+v*= O,
RNl < Ilklle=*, IR = &l
Beweis. Induktion nach v = 7(8) = max {3, 3 (3, ..., %) endlich 8}.
7=10: Nur 8 < oo, daher A= {t;'}; somit ist h= Q! + R mit degy,R < 8

(eindeutig). Die Abschitzungen folgen, da die Zerlegung in ,,disjunkte* Unterreihen
vorgenommen wurde.

7 > 0: Wir betrachten ein neues reduzierendes System 3* zu e:

8.’(1’1, veoy ‘V‘_l) fiir ig T,
0 fiir 7 > 7.

8(¥yy vees ioy) = {
Dann ist 7(3*) = 7 — 1, daher
h = Wy + R*
v engeh .‘Q @ +
und R* reduziert beziiglich 8*. Nun ist A = A* JJ A mit
A* = {w,, v endlich 3*}, A = {w,, v maximal 3%, endlich 8},

wobei stets ¥' = (v, ..., ¥,) ist. Es sei nun

R¥*= 3 ay(liyg, o tm) .
"-('jn seey "')
»’ maximal 8¢
Wir miissen zeigen: Fiir w,- € 4 1Bt sich £ """ abspalten von a,#*". Nun ist

ay = Qv (ts+1, ooy tm) * C:',T':' + bor(trsts eees tm)

eindeutig bestimmt mit dem Polynom b, in &4 4, dege, . ,(by) < &(»"). Also ist

R*= 3 Qew, + R, R reduziert (beziiglich 8).
o, €A

Nach Induktionsvoraussetzung ist R eindeutig bestimmt, daher auch R und die @,,
q.e.d.

Wir betrachten nun ein beliebiges System von WeierstraBpolynomen. Dieses erfiillt
nach 3.2.5. stets die Voraussetzungen der folgenden Verallgemeinerung der Weier-

straBschen Formel (fiir geeignetes g). Wir verwenden im folgenden Satz jedoch nicht,
daB die a, reduziert sind!

2.3.2.13. Satz. Es sei 3 reduzierendes System zu e,
A= {wy ="+ a,, endlich 3}

gegeben mit a, > v* und ||ay|| < 019" fiir ein 0 < e <1 und ¢ = |3| = Anzahl
der endlichen ¥’ zu 8. Dann gibt es fiir alle hE H, mit ||h]| < co eine eindeutige Dar-
stellung

h - AM Qwy + R
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mit R reduziert, Q,-H,_ |, Potenzrethe in by, ..., tm (fiir v' = (v, ..., %)). Dabei gilt
weiter

OR) = O(), 0@Q.)+»* =0,

-y

RIS W= RS I

Wir konstruieren Folgen k;, R;, H,, Q¥, H,_,,», deren Grenzfunktionen die gewiinschte
Zerlegung liefern.
Zuniichst setzen wir @ = ¢*°.
1=0:hy=:h.
1 > 0: k4 sei schon konstruiert. Nach dem vorigen Satz ist
h‘ = 5 Q(v"+l)&’v’ + R(+l
»’ endlich
mit
Q¥ = lIkdle™",  [1Rsssll = llAdll. (%)
Wir setzen
hiyy = h; — ZQQ’“)wo' — Ry =— Z %, QU+,
Nach (*) folgt
(e sall = (8](e01e"") llAsllo="" = ellhall = &***|Al;
daher konvergiert ¥, k¢ und nach (x) auch 3 R, 3 Q4.
Bezeichnen wir die éummen mit 2 bzw. R bzw. Q,-, so ist
b= Zth— e = 3 (3 @00,) + 3 R = T, + B
i=0 v -0 t=0 [
Die Aussagen iiber O sind klar. Weiter ist

. 1
1Bl = II;} kil = 'ZB‘“HhII =1

und

. 1
Q11 = =" T I

Wir zeigen die Eindeutigkeit der gefundenen Zerlegung. Es geniigt zu zeigen, daB
folgendes gilt: Ist ZQ.'w, + R=0,|Q~|,||B| und R reduziert, so ist R=0,

Ist K= IIZ Q»w, + R||, so ist nach (3.2.12.)
el < K -9
weiter gilt
R v'~v' =5 v Ky’ ,
+ ;Q @ ;Q [
und daher ist ‘
= R+ ZQrowvl = |8| - (Kg~"*) - e0-1¢" = ¢ K.

Aus K < ¢K folgt aber K = 0; daher ist R 4+ 3 Q,m, = 0, und die Emdeutlgkexts-
aussage von 3.2.12. liefert R = 0,Q,r = 0,q. e. d.
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Wir nennen R die Reduktion von h beziiglich 8.
Es gilt iiberdies
2.3.2.14. Bemerkung. Die Koeffizienten von 2 und den w,’ seien rationale

Funktionen in ¥ = (v, ..., )€ C¥, die fiir ¥ = 0 definiert sind. Dann sind dies
Koeffizienten von @, und R rational in V.

Beweis..In einer Umgebung V = V(0) S C* sind die Voraussetzungen von 2.3.2.13.
immer noch erfiillt (fiir geeignetes g). Dann sind dort die Koeffizienten von R, @,
Funktionen von ¥ iiber V.

e < 0o: @y, R geniigen linearen Gleichungen mit den Koeffizienten von w,s und A.
Nach 2.3.2.13. hat das System eine eindeutige Losung, die dann nach der Deter-
minantentheorie rational in den Koeffizienten w,, % ist, q. e. d.

e = 0o0: Wir entwickeln schrittweise fiir wachsendes e < co.

Der folgende Satz ist das Hauptresultat dieses Abschnitts und liefert uns eine
,,Division mit Rest durch ein Ideal‘.

2.3.2.15. Satz. Ist J E H, ein Ideal, so existiert ein reduzierendes System 3 zu e und
eine Zariski-offene Tetlmenge Z & GL(m, C), so daf nach einer beliebigen Trans-
formation mit einem g€ Z gilt: J besilzt evn evndeutig bestimmies Erzeugendensystem
aus Weierstrafpolynomen zu 3.

Beweis. Wir zeigen induktiv die folgende Aussage:

(A;): Es gibt ein reduzierendes System 3, = (s{”, ..., %) zu e und @ + Z, & GL
(2, Zariski-offen) und nach einer beliebigen Koordinatentransformation mit g € Z,
ein System

A,={w;=w,j'= "+, j=1,..,1}
von Weierstra8polynomen zu 3, mit
(i) ‘V".‘..’ > ‘l'l* .
(id) h€ J reduziert zu 8, = h > ¥}.
(i) Die Koeffizienten von w} sind regulire rationale Funktionen von g€ Z,.
(iv) A, S J.
") Zry 2723 H fir r>0.
red, bezeichnet die Reduktion beziiglich A,.

Nach 3.2.10. und (v) folgt dann die Existenzaussage des Satzes, falls wir zeigen
konnen:

a) (Ao),

b) (Ay) und red, J = 0=> (Aryy).

Nun ist (Ag) trivial, wenn wir 8§y = (oo, ..., ), Zy = GL(m, C), 49 = P setzen.
Es sei (Ay) bewiesen, redy J == 0. Es sei 4 minimal mit der Eigenschaft: Es gibt eine
Transformation aus Z, und ein A€ red, J, so daB a,¢* 3 0 ein Term von & ist.

Ohne Beschrinkung der Allgemeinheit ist a, =1 und A=t 4 a, 9 <p < a
(wegen (ii)). Ist §€ J fixiert mit red, j = A, 80 sind die Koeffizienten von « rationale
Funktionen von g€ Z, (3.2.14.); es sei Z,, deren Definitionsbereich in Z,. Weiter sei

p= (g o0, 44, 0,...,0) mit g >0.
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Wir definieren 3, durch

85"”(#1: ooy fhio1) = fhis
80wy, ooy ¥_g) = 87(vy, ..., ¥y) fiir v = (v, ...,%._,) endlich 8,,
8 (v, ..., j_y) = oo sonst.

Wir zeigen:

() 87 (pays ooy phizg) = 00,

) 824 (fag, -5 phi_g) < 00.

Damit ist dann 3,,; wohldefiniert, und (u;, ..., ¢_y) =: %, ist maximal zu 3,, endlich
zu 3, 4.

(«) h reduziert => pg < 8 (g, -, iy,
und falls (gq, ..., us_y) endlich 3, ist, ergibt (ii)
b > (fhyy ooy phigs 87 (Bys ooy phi—y)), Widerspruch!
(B) Annahme: 8{”,(u,, ..., ty_y) = co. Wir wihlen 4, g so, daB

lewlle = 8™, llaelle < Je#

ist (Satz 3.5. anwendbar wegen a > u > v*).
Da Z, ., offen ist, konnen wir auf die Koordinaten hinreichend kleine Drehungen und
Streckungen anwenden, ohne die Situation zu veridndern. Es sei

h=ody (G=1,...,m).

Wir haben @&, = £ + & mit ay=p~ " i a.'(ggt}) (d'se Eigenschaft kann man
induktiv zu (iii) hinzunehmen) und setzen k = t* 4 & mit « = g~ *«. Es folgt fiir
e=(1,...,1)

el < 8, iy < 8.

Eine Drehung um einen kleinen Winkel ¢ in der (¢_,, ¢)-Ebene liefert

cos —sin«p) (t._,) _ (t:‘_i cos ¢ —Z‘ sinq:)
sing cosg/ \k t_ysing tcosg)’
d. h.

o8 P A ) =

mit o = sin"! ¢ cos'-1 g, f = ﬂ(?,_,, t;) homogen vom Grad Mi-y + g4, und ¢ tritt in
allen Gliedern auf. .
Behauptung: red, @ =: « enthdlt den Term ai""’""""”?f_‘;‘“‘ (damit folgt (B),
denn offenbar ist (uy, ..., #_g, ps—g + ) < p im Widerspruch zur Minimalitét
von u).
Mit ¢ 4 o€ J haben wir y +pa€ J,y + a € ¢J, und dies ist reduziert (reduziert
wegen &7, (u) = o0). Fiir kleines § wird a klein, und bei Verkleinerung von g¢ bleibt
der Term

aZ,"_‘;**"‘I"'" Y T ))

unberiihrt, tritt also nicht in & auf, q. e. d.
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Wir wenden Satz 3.2.12. auf A = 4, U {t* + «} an und erhalten ein neues System
von WeierstraBpolynomen

o =7 fredeg, i=1,...,7,
ol =t + red «,
und nach diesem Satz ist auch
af ) =redaf) >of,  ald + reda > p=:vk;

damit ist (i) klar, (iii) bis (v) waren schon erledigt, und es bleibt (ii) zu zeigen:
Es sei g€ J reduziert beziiglich 8,,4. Dann tritt kein Term b,¢* in g auf. Fiir die
iibrigen Multiindizes stimmen 8, ,, 8, iiberein, d. h., esist g auch reduziert beziiglich 3,

d.h.g 3;4 (u war minimal!).

Damit ist die Existenzaussage 2.3.2.16. bewiesen.

Die Eindeutigkeit von A ist klar, denn durch 8 sind die endlichen »" eindeutig be-
stimmt, ebenso die reduzierten nach Satz 2.3.2.12.

Man erhilt sofort

2.3.2.16. Folgerung. Wir haben eine kanonische bijektive Abbildung von H,/J auf
die Menge der beziiglich 8 reduzierten Potenzreihen.

2.3.2.17. Bemerkung. Die Konstruktion aus 2.3.2.15. liefert eine eindeutige
Abbildung der Ideale J in die reduzierenden Systeme 3. Offenbar ist 3 eine bi-
holomorphe Invariante von J.

2.3.3. Anwendung des Vorbereitungssatzes auf Erweiterungsketten

2.3.3.1. Satz. Es sei Jo,y Erweiterung von Jo, Jo © He, Jo,q & Heyy und 3,, 86,4 die
(nach Konstruktion aus Satz 3.2.16.) zugehorigen reduzierenden Systeme. Es seien Z,,
Z,,y S GL(m, C) die entsprechenden offenen Teillmengen, fir die nach einer Trans-
formation aus Z, N Z,,y + O eindeutig bestimmie Systeme

4, = {0}, ..., 0f}, Aepy = {05*, ..., 0f "1}
gegeben sind. Dann gilt:

8, < 8oty k<!, i |H,=wf fiiri=1,...,k
und

| H,=0 firi=k+4+1,...,1.
Beweis. Aus Konstruktion 3.2.15. folgt 3, < 3., (das Verfahren konnte evtl.
spiiter abbrechen), der Rest ist klar nach der Eindeutigkeitsaussage des Satzes.

2.3.3.2. Satz. Es sei Jo & H, ein Ideal, 3 das entsprechende reduzierende System, und
esgebe eine Erweiterung J, . vonJ,, der dasselbe 8 entsprichi. ZuJ, gehore A ={w}, . ..,wk},
und es sei >}t ..., ofH € H, irgendeine Erweiterung zu einem System von Wetersirap-
polynomen von 3 in He 4, s0 daf

Jerst = @, ..., aft) H,
minimale Erweiterung von J, ist. Dann ist wi*!, ..., wf*! ein System von Weversirap-
polynomen zu Jg, . .
Beweis. Es geniigt zu zeigen, daB 8 zu J e, gehort. Wir wissen (2.3.3.1.), daB 8’ > 8
ist, wenn &’ zu J,,4 gehort. Ist 3’ 2 8, 80 ist

dime He, g/ eyy > dime He,yy/J o,y
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Dies fithren wir zum Widerspruch.

It Jooy © Joyy (Joyqzu 3 gehdrig nach Voraussetzung) minimale Erweiterung von J,,
80 ist

dil'nC H6+1/J0+1 é dimC Hul/jul — dimC H'«H/Ju-h
Widerspruch !
2.3.3.3. Satz. Esseiey <e, Jo, S Hep, Jo S He und J. minimale Erweiterung von
Jey Zu Je,, J, gehire dasselbe 8, und es seien Aey = wy', i=1,...,k A, = {wi} die

zugehorigen Systeme von WeierstraBpolynomen. Wir wihklen 1 < py < -+ < pp < K,
8o daf

w;;’l, ey w;"re Jeo
ein minimales Erzeugendensystem bilden, und setzen
wf=1" 4+ Faytt, D, reduziert.
u
Dann existieren v}, al, € C, 8o dap fiir |u| = e — 1

r
afp = i_zi ﬂﬂpﬂa + a'?p
gilt mat
¥ unabhingig von y, e, a,,, J,
und
af, unabhéngig von a, s

Beweis. Es ist
r ~
o = pA gy, g€ Heop 0= [0(wry),
Cp4 = Oyj; Wir setzen (cy; betrachtet als€ H)

r
by := 121 cywp, = " + By
mit oy = " + «'; wegen der Eindeutigkeit folgt
red fy = 2 at* =: oy

(wpist Einschrinkung von w{; » entspricht »,); zur Untersuchung der Unabhingigkeit
betrachten wir eine zweite minimale Erweiterung Js von Je, und o.B.d. A,
JoH,_y = Jo/He

~

hy = ,§ Cy@;s

7»‘—h,=2':c‘,(a'3;,—w;)=43~4—ﬁt= 'th(O) Z (Bo — ) ¢
tl ] f

(da o= a auf H,_, ist), folglich ist ks — hy reduziert, h{ hy = red f; — red .
Wir setzen

r
}J‘ = c(l(o) s a’?p = Q4 — }Zl y'ﬂfﬂ‘;

8 Beitriige sur Algebra 5
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dann ist
2 (@ — dy) = ; cy(0) X (Bppu — apy) t*,
“ lpl=0-1

q.e.d.

2.3.3.3.1. Zusatz: Abschitzungen fiir as = 2 aq,t*. Es sei

r
jzlcmu;°,=t"+a?€ H;, pi= ;Cu(u;,—"';
es gilt
14
Bi= ay’ _j§ cylwp, — w;,';);
daher existiert Ky = 1 mit

Bl < Nla’ll + Ko max |, — ol

(K » unabhéngig von e und ¢ < g,).
Gegeben sei ¢, 0 < ¢ < 1, mit

lefl < Fo7%"  O*=w)
und

"(0' € < &€ % | _ . 1

’l—w"l"-—-mo Yy ’ y=min (1,9, ...,0m).

Dann ist

" 29" (wegen ¥ < ¢),

P £ £
=—g 10"+ —g 10" = — g 1p”*

”u‘" — "ﬁ(” — l € a-jg,t — l & o‘_,e,o — 80'—19'.
18 2, & 2,_¢
4 4 2
also
lloll < e0~10"".

2.3.3.3.2. Bemerkung. Existiert eine Erweiterung mit den Eigenschaften aus
diesem Satz, so existiert auch eine mit a,, = 0 fiir |u| = e — 1 Dann ist insbesondere

lladt#l < ea~%e”".

2.3.4. Eine weitere Verallgemeinerung des Vorbereitungssatzes
und ein Satz iiber die Losungen analytischer Gleichungssysteme

Es sei P S C* der offene Einheitspolyzylinder, I = O(P) der Ring der auf P kon-
vergenten Potenzreihen.

1€ ¢ ® H,) schreibt sich eindeutig als
f=|:__:a,t', o€ gl;

8 sei |jy|| = mex sup |a}(Z)|,  &(Z) = (a}(2), ..., a(D)),
Al = Iiflle := sup 23(jy| + 1)™*? |la]| "
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2.3.4.1. Bemerkung. Satz 2.3.2.13. 1aBt sich auf diesen Fall wortlich iibertragen.
Wir haben also auch hier eine ,,Division mit Rest‘.

Der folgende Satz ist die Grundlage fiir den Konvergenzbeweis einer noch zu kon-
struierenden formalen semiuniversellen Deformation.
2.3.4.2. Satz. Es set a: C* @ pO — qO0 ein Homomorphismus (d. h. a C-linear und
a |0 @ pO st O-Modulhomomorphismus). Dann gilt nach einer geeigneten linearen
Koordinatentransformation in @ :
(i) o Lt sich zu einem a: C* @ pI — gl erweitern.
(i) f€ im o set aus qI. Dann existiert etn g€ a (f) mit |igll= K- |Ifl, K= 1
eine Konstante, die unabhingig von f ist,
“g" (= max (!clla veey Icllx ”01"! Loy “gl’")
fiir g = (Cyy «vvs Cos 1y ++v» gp)-
Beweis. Es ist
a: C @D pl— q0,
(c,w)y>g-c+r-w,
€= (Cqy++0sCs), w= (W, ..., Wp),
dabei
g=(g+.sgs) und 7= (r,...,7p) fest mit gy, ;€ ¢O.
Es sei M der durch (ry; ..., rp) erzeugte Untermodul von g0. O(P) bestehe aus allen
Elementen von @, die in einer Umgebung von P konvergieren.
Ohne Beschriankung der Allgemeinheit gilt gy, r,E O(P) (d. h., « 1aBt sich zu & er-

weitern), und g, ..., g, sind linear unabhéngig in q@/M.
Auf C*x M definieren wir

(¢, m) := max (lcflx 1=1,...,8 "m”P)'
Es sei [C*X M), die Teilmenge der (¢, m)E C*X M mit (¢, m) = 1.
Behauptung. [C*X M), st kompakt.
Beweis. Es geniigt offenbar zu zeigen, da jede Folge von Elementen aus M,
deren Norm < 1 ist, ein Grenzelement in M besitzt. Dieses existiert stets in g€, und
nach dem Cartanschen Abgeschlossenheitssatz fiir Untermoduln M von ¢@ liegt es
dann in M.
Nun ist

d:[C*x M}, — R

(c, m) > [lcg + m|lp
stetig, daher besitzt @ ein Minimum auf [C*X M],, dieses sei m*€ R, m* 5= 0, da
die g; linear unabhéngig iiber M sind. Folglich ist stets

lleg + m|| = m*|lc, m|| fiir (c, m)€ C*X M.
Fiir f€ immgi]tnunl— + m, mE M, fiir ein ¢€ C* mit
llell = lle, m| = S Hf"

Wir sind fertig, falls wir zeigen kénnen, daB jedes Element m€ M alch in der Form
r - w darstellen laBt mit

ol = Qi ( Qle,mi < &, IVII)
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Dies folgt aber aus

2.3.4.3. Satz (Verallgemeinerter Idealbasissatz von HILBERT-RUCKERT). Es ser
M= (Gy,...,Gp) S qO. Dann existiert (nach einer geeigneten linearen Koordinaten-
transformation) ein ab%ucldoaamer Polyzylinder P um O€ C* sowie eine Konstante
@ > 0, 80 daf F € M(P) sich stets in der Form

?
F = > hG
Ei 4Gy
mit hy€ O(P) schreiben lapt und
lkslle = QIiFllp, j=1,...,p,

gilt.
Ist iberdies evne endliche Zahl solcher Untermoduln zusammen mit entsprechenden
Erzeugendensystemen gegeben, so lassen sich in einem geeigneten Polyzylinder ent-
sprechende Gleichungen und Abschitzungen fiir alle diese Untermoduln gleichzeitig
erfillen.
2.3.5. Konstruktion einer formal semiuniversellen analytischen Deformation
Es sei wieder

0 = Km H= Kﬂh
und wir verwenden die Sprache der Mengenkeime analytischer Funktionen im
jeweiligen Koordinatenursprung; V(Jp) = Xy, & C*, 0/J, reduziert sowie J S O ® H,
J & H Ideale, die zwei Einbettungen

ChrxCnh ——Cnm

T

XxX—= 5y
definieren.

2.3.5.1. Bemerkung. Die Deformationen von @/J, entsprechen genau den so
gebildeten Abbildungen 7 mit

(@) a~1(0) = X,

(i) = flach.

Deformationen sind also Paare (I, J) von Idealen.
2.3.5.2. Definition.

(i) Es seien durch Ideale Jy, J, & H, I,, I,gO@H zwei Deformationen (I, J,)
und (Z5, J4) von X, gegeben. Diese heiBen dguivalent, falls Isomorphismen ¢, y mit

H——2 > H

| © |
0H—2—~08H

und ?(Jl) = Jg, V(Il) = I, existieren.
(ii) (Z4,"Jy) und (I, J3) heiBen 1somorph, falls sie dquivalent sind mit ¢ = id.
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2.3.5.3. Definition. Es sei (I,J) Deformation von X, Dann heit diese semi-

universell, falls

(i) J S mH)?;

(i) jede holomorphe Deformation (I, J;) von X, liBt sich durch Liftung lings
eines Homomorphismus ¢:H — H; mit ¢(J) S J; erhalten, wobei
¢': Hm? + J — H,/m? + J, eindeutig bestimmt ist.

2.3.5.4. Bemerkung. Ein semiuniverselles Paar (I, J) ist bis auf Aquivalenz ein-
deutig bestimmt.

Wir setzen von nun an voraus, X, habe in O € C® eine isolierte Singularitét. Nach

dem Existenzsatz von SCHLESSINGER existiert dann eine formale semiuniverselle
Deformation, und dies kénnen wir nach 2.2.6. so formulieren:

2.3.6.6. Satz. J, habe ein fest gewdhlies Erzeugendensystem f= (fi, ..., fa)€ dO.

Dann gilt:
Fiir alle e > 1 existiert ein J, & H, und

PO, t) = z F.)¢, F,Ed0,

mit
(i) Fo) = }(z), a*WJe) S Ie:=0 Q@ H, - (F®),
(ii) g€ dO mat gf = 0 in O, so0 existiert eine Familie
-1
G="SG@)r mitGye)=g
|v] =1
und
GF =0mod 1, in O H.,
(iii) (F©, J,) 18t semiuniversell in E/H,,

(iv) Fe+)/H, = F@©, Jert/He = J,.

Jede Fortsetzung einer Familie bis zur Ordnung ey, die die Eigenschaften (i) bis (iv)
beibehiilt, ist dann formal semiuniversell.

Wir behalten nun die Bezeichnungen aus 2.3.5.5. fiir die gegebene formal semiuni-
verselle Deformation bei.

2.3.5.6. Bemerkung. Fiir e = ¢y = 2 sind die Erweiterungen J, minimal iiber Jo-1.

2.3.5.7. Satz. Esseie> eo,J,HmzmmleErwewemngvonJ,, und es seven (17'(‘“) Joa1)

mit (i), (ii) aus 2.3.5.5. gegeben sowie F¢+V/H,= F?, Dann sind (F‘*‘ Jor1) und
(I""-1 J‘+1) aqu’tmk’nt

Beweis. (F¢*1, J,4) ist semiuniversell, d. h., es gibt ein
) @: Hypq — Hoiy
mit
PPt Jpug) = (Fe+1, Jory)
mit eindeutig bestimmter Ableitung ¢’, daher ist ¢’ = id. Folglich ist ¢ Isomorphis-
mus (Jacobischer Umkehrsatz); es ist ¢(Js+1) = Jossund J,43/Hy = J,, daher
dim¢ (‘P(Ju»i) | H,) = dim¢ J,,
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d. h. ¢WJes1) | Ho= Jo, und da ¢(Js41) S Jos 1 (minimal) ist, folgt p(Jes1) = Jor1,
d. h., die Deformationen sind équivalent.

Wir beginnen nun mit der Konstruktion einer konvergenten Folge (J¢, F(®).
I. Wir fixieren eine formal semiuniverselle Folge (F*, J),cx mit folgenden Eigen-

schaften:
Iste >0,80ist 8 = 8(J,) = 8(J4+1) fest, J,, 1 iiber J, minimal, und zu jeder minimalen

Erweiterung Jo+1 von J, mit (i), (ii) gehort dasselbe 3.
(Dann gilt (i) bis (iv) fiir (F**!, J,,4), und man kann J,, zu einer formal semi-
universellen Deformation fortsetzen nach 2.3.5.7.)
Beweis fiir I. Induktive Konstruktion; es sei e = ¢,
M, = {(Fe+*, Jy11) mit (i), (ii) minimale Erweiterung} + 0.

Falls in M ein Element mit 8(J,.1) > 8(J,) existiert, wihlen wir J, ¢ ='.7.+1, und
falls alle derartigen 3 gleich sind (=: 3,), ein beliebiges Element. Die entstehende
Folge hat die geforderte Eigenschaft, da 8, < 8,41 < - abbricht.

II. Es sei e hinreichend groB8 (wie in I); e > ¢,

(F‘J) mit 4, = {wf,1=1,...,1} eHE _ e
(Fe+e, ‘ Jest) mlte Aoiy= {w‘“, i = 1,5, 8} wi*'/H, = o
gegeben und 1 < py < -+ < py < U fest gewiihlt, so daB {w},, 7= 1, ..., r} minimales

Erzeugendensystem von J, ist fiir alle e = ¢,;
die reduzierten Glieder von w{*! mit 7| = e seien a,,t";

weiter a,,, = : by,, und es sei HeE d©@ ® H,.,);
{w } entstehe aus {w{*!} durch Einsetzen von b, = 0 fiir |v| = e (vgl. 3.3.3.2.). Dann

H= EoQtwc + Ro
H y
‘Zle M_’R.!
redusiert

r
mit R, = R} — Zic,b,, und ¢; € d@ unabhingig von e.
=
Beweis fiir II. Nach 3.3.3. folgt
r
Ay = F 7’iapf + a?n

Vij unabhﬁnglg von e, 9, Gy, und weiter die af, unabhingig von a, = bjye

ot "i—"” ? wird nun ein WeierstraBsystem einer minimalen Erweiterung zu 8.

Weiter ist

H=3Qal+ R, QEAORH..),

¢+l I'E zyl‘b "‘v’
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daher
e [ r
H—= e+ RO — 0 v) ,
S+ (=3 500 3yt

6i=0
i r
R,=R)— 3 3 @Qi0)p;, fiir [v] = e, v reduziert.
t=1j=1

Wegen der Eindeutigkeit der Reduktion ist Qi/H., eindeutig bestimmt. Daraus
folgt, daB Q4(0) unabhingig von e ist,

r
R, = Re —_ 5.21 c,b,,

mit ¢; = 3, @4(0) /€ dO unabhingig von ¢, q. e. d.

Bezeichnungsweise: Wir schreiben red® fiir die Reduktion beziiglich {w{}, red*+!
fiir die Reduktion beziiglich {w$*'} und [J, fiir den Koeffizienten [] bei ¢".

II1. Fortsetzung von (F*, J,) mit (i) bis (iii) zu (F¢*+!, J,.4) mit (i) bis (iv). Es sei
e=¢€y,9=(9,.--93)EdO mitg-f=0.

Wenn (Fe+!, J,.1) existiert, existiert G¢*+1€ d(@ ® H,.,) mit G¢*1 - Fé+1 = 0 in
O ® Hos1/Jss1 und 0. B. d. A. Ge+1, Fe+! redusiert.

Sind F*, G° die Einschriinkungen auf H,, G°*! = G* 4 y, Fe*! = F¢ 4 @, so folgt

G¢+‘-F‘+‘=G'-F"+y-[+g-¢,
daher ist

0= reds*4(Ge*1 - FE¥) = redst{(@° - F) + 3, [+ ¢+ @,
und folglich

0= red?(Ge'p)+7v'f+g'¢v_’2‘cibln v = e.
und ¢; nur von G* - F‘/Heo abhiingig,

(%)

In dieser Gleichung kommen y,, ®,, b;, als Unbestimmte vor, wenn die Konstruktion
bis zur Ordnung e bereits durchgefiihrt ist. Eine Losung dieser Gleichung existiert
fiir gegebene G°, F* stets. Es sei also N der Untermodul

N={g€dO,g-f=0} von dO,
N = (g, ..., g,), 2u g, sei ein G sowie F* definiert, dann kénnen wir G, p=1, ..., g,
und F* fortsetzen, d. h., das System
r .
red; (G - F*) = ’21 ¢9,(2) by — 9, Py — Vol ()]

(cp ,(2) nur von G5, - F/H, abhiingig) ist 1osbar, und jede Losung (¢ > 0) ist quivalent
zur gegebenen Schlessinger-Deformation in der Ordnung e 4 1.

Um diese induktive Konstruktion zu rechtfertigen, miissen wir jedoch noch zeigen:
Ein beliebiges G¢ aus (#) laBt sich zu G**! fortsetzen, d. h.

Behauptung. red?(G° - F*) — ; ciby, | Xy 18t nur von g | X, abhdngig, nicht von G
(dann kann man ®,, y, nach dem Existenzsatz geeignet wihlen).
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Beweis. Wegen G¢+!: Fe+! = ¢- F¢+ yf + g® mod m**! geniigt es zu zeigen:
Fiir beliebige Multiindizes ! mit |l| = e ist
H@G)= 2 GF,|X,
r+u=1
v,4%0
unabhéngig von der Wahl von G (1 < |v| < e — 1), sofern nur
2 GF,=0 fir0s|lV|<e—1 (8)

v+u=1l'
gilt. Dies zeigen wir durch absteigende Induktion nach ¢ = |v] < e — 1, ¥ der Index
von G,.
g=e—1:Damist (G, — G,) | = 0 fiir |v] = e — 1, G mit Eigenschaft (S). Daher
folgt aus nachstehendem Zusatz (G, — G,) F,€ I, fiir |u| = 1, q. e. d.
Zusatz. Ist n€ N, so gilt stets n - F, € I fiir [u| = 1 (man betrachte e = 2).
g <e—1:% mit |»'| = ¢ sei fest gewihlt; wir andern G, durch G,. Dann muB
wegen (8) fiir ein @, das sich nur fiir [v| = ¢ von @ unterscheidet, stets Q = G,»—@G,-€ N
sein.
Wir setzen Q fortzu Q= 3 Qut°, Qo= Q mit QF = 0,d.h. 3 Q.F, = 0fiir [{| < e — 1.

¢ 1

N . c+u=
Wir definieren eine Fortsetzung von G, zu G durch

a-’+c= Gv’+c+Qc, é,: G, fir v$v’
und erhalten (S) fiir @. Nun gilt fiir /| = e
HGu=HGn+ 2 QF, mitd=1—1",
d

C+ pum-
u+0
und wegen |d| < e — 1 folgt
:E QFu=—QafE I,
c+pu=d .
ne0

i]. e. d.

IV. Konvergenzbeweis. Zu zeigen bleibt: Bei geeigneter Wahl von b;,, ®,, 7,
konvergieren die Folgen {G§},, {F*}., {w{},. Wir suchen ein g, so daB alle Normen
beschriinkt bleiben. Es sei die Konstruktion bis zur Potenz e gegeben; zu losen ist
dann

red? (G5 ) = 350,(2) by — 0,0 — - ©
fir p=1,...,q, p|=ce.
Die von » unabhéingigen cyy, gy, f definieren eine Abbildung
Coott1- 08,
und nach 2.5.2. gilt: Es gibt eine Losung von ([N]) mit
1bal, Pl Iyl = K - max lIred® (@ - F*))|
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und K unabhiingig von e (nur von c,,, die bereits durch die Einschrénkung auf die
Ordnung e, eindeutig bestimmt sind!). Wir setzen \

FF=f+4+F 4 F' mt F=Fol—f,

G;=gp+o;+0:)' mit G;=G;°—9,,

o} = w; + w;’ mit w; = 0,
geben & >0 beliebig vor, withlen ¢ mit ||f°|l, < e~ 10"* (vgl.2.4.3.), y=min(1,gy,...,0m)-
Dann ist fiir alle »

o =yt (da ¥ < ).

Wir wihlen ¢=d@+po~)+r4 1, Ko mit 2% o< 1, Ko< — 0! (Ks

1—e¢ 4K.
wie in 2.4.3.1.). Weiter ist
9+ G)(f+F)=0 mod(m,J,),

also

@+6) (f+ F)= 3 QPwy, QPEO DK,
Ist

QP 1= QP2 1) — QP2 0),

so konnen wir durch Multiplikation von ¢ mit einer kleinen positiven Zahl erreichen,
daB

IFI< Ko, Gl < Ky,

gy + Gp) (f + F') — ZQPwyll < Kiy™!, QI < Ko
ist (wir betrachten alle Potenzreihen als @ ® H); nun folgt

red] (G - F) = red? (g, + G;) (f + F') + G;'F + G,F" + G;'F") (X))

= red; (g, + ;) (f + F') — ZQPw;, — 3 QfPwy,
+ GF' + G,F"' + G, 'F").

Induktive Konstruktion. Wir wihlen ||af|| = K" (K < &) so klein, daB noch
3.3.3.1. erfiillt ist (K,, Ky < ¢ konnen unverindert bleiben).

Induktionsvoraussetzung: ||F"'|, (G} |, lku;;” < Kg! (Ordnung e).
Nach ([X]) und der Abschitzung fiir red (vgl. 3.2.13.) folgt

1 cK?
167, red? (. <= ——— [I(er o)l < 2y,
— & 1 — ¢
also
KK
"b,'t'", "¢¢"", lb’p't’" — 1 —oe cKo — Koyzo-j

(Ordnung e -} 1), und weiter nach 3.3.3.1.
llaf | < eo~%0”";

daher ist die induktive Voraussetzung fiir den nichsten Schritt erfiillt, und die
Normen der formalen Potenzreihen ay, Gy, F (fiir e = oco) sind endlich, q. e. d.
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2.3.6. Nachweis der analytischen Semiuniversalitit von (F, J)
Es sei J & Hp, in allgemeiner Lage (d. h. reduzierbar); (@, K) sei Deformation von
Xy, K S Hy= C{uy, ..., ug} ebenfalls Ideal in aligemeiner Lage, GE d - (& ® Hy),
G = G(z, u) mit Q(z, 0) = f(z).
Zu zeigen ist dann: Es gibt ein Paar (@, y) von Morphismen und ein kommutatives
Diagramm
O ® Hm « Hn
! !
4 @ H, < H,
l |[1a
0 ® Hy + H,
8o daB die untere Zeile durch das Ideal K die Deformation (@, K) induziert. Dies
ist &quivalent mit der Angabe folgender Bedingungen:
(i) ¢ durch z kuttm - Hy,
lul=1
mit
h(Z kut*)E K fiir h(1)E J,
(ii) y durch
(2, u) — (z — E: cuu¥, u)

lul=1
mit
Jeuut€ u- (0 ® H,),
denn fiir « = 0 muB y die Identitat auf X, induzieren,
(iii) eine Transformation
T = (Es— A):d(0 ® He) ~ d(0 ® Hy),
A= | l2;«1,.(:4) wt € dA0 ® H,)
ul=
mit (g — A) - G(yp(z, u)) = F(z, ¢(t)) mod K

(T hat o. B. d. A. diese Gestalt, da aus
T G('I’(z: u)) = F(Z, q’(t)) fiir u = 0

T(z,0) - G(z,0) = F(z.0)

N\

1(2)

folgt).
Bemerkung. Die Bedingungen (i) bis (iii) sind auch hinreichend dafiir, daB (@, K)
durch (F,J) induziert wird (Charakterisierung flacher Deformationen durch
Gleichungen). ‘
Ohne Beschriinkung der Allgemeinheit setzen wir folgendes voraus:
G und die Reihen (i) bis (iii) reduziert beziiglich K, F reduziert beziiglich J.
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Nach dem Existenzsatz fiir den formalen Fall wissen wir nun: Fiir alle e€ N gilt:

Es gibt reduzierte Potenzreihen (*)
e—-1 e—-1
> A, D cuut, Z kyu*

luj=1 lul=1 lul=1

mit
e-1 e-1

(E -2 A,.u“) -G (z— 2 cuub, u) — (z, > k,.u“) mod (1 4+ K,)
lul=1 lul=1 lol=1

mit n = m(Hq), K,= K/(Hq/n,) und
e—-1
’L‘( 2 k,,u")E K.+ n® fiir RE Jo,
lul=1
und diese lassen sich auf die Ordnung e 4 1 fortsetzen.

Die Bedingung (#) fiir alle e ist dquivalent mit der formalen Semiuniversalitit,
(F, J) ist analytisch semiuniversell, falls man fiir groBe e diese Reihen konvergent
fortsetzen kann.

Induktive Konstruktion. Wir setzen die Bedingung (») fiir die Ordnung e als
gegeben voraus.

I. Reduktion auf ein Gleichungssystem. Es sei
Fz,t)= f—{-l |21(p'(z) e, @) :i=¢0,,...,1,...,0);
|- ]
red sei die K-Reduktion; es sei

red (B— 3 ) @ (s = F e u) = 14+ 3,

lul=1 Il =1 lv]=1

wd P (5 3 boe) = 1+ 2ot

lul=
weiter

Gz — w,u) = 2 Gu(z, u) w*, Gy(z, u) = GQ(z, »)

Ix] =
(Entwicklung nach w),
L8
02
Durch Hinzufiigen der Glieder der Ordnung e ergibt sich
[ [
red ((E . A,.u") : G(z— S ot u))

lul=1 lul=1
= red (F(z, é Ic,,u")) mod n°*!,
lul=1

daher ist, wenn ¢, = (Cyus -+ +» Onu)s ku = (Kyus «+ -5 kmy) i8E,

» i - a’ Iad
1+ 2w —( 2 41— 3 (L 3 o)

t=1 u| =e

G(O...., 1, ....0)(21 u) =: 74(2, u), 7‘(zr 0)=—
1]

n
= f + 2 q):u’ + Z(p‘ 2 k‘uu“ mod n‘+‘,
[v| =1 t=1 |ul=e
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folglich
n a/ " .
7’:—¢:=Av'/+ 2 "_c(v+ qulkb fiir [v| =e. (%)

Behauptung. Wenn 4,, ¢,, k, dxe Bedingung (##) erfiillen, geniigen sie bereits der
Bedingung ().

Beweis. Es ist nur die letzte Eigenschaft zu iiberpriifen. Nach Voraussetzung ist fiir
die Ordnung e bereits

Zh,,u—redh,(Zlcu")_O mOdn

I|=e ]

daher folgt
red h,( F.: Ic,,u") 2 k" + Z “H{0) 2 kyu* =0 modntt;
- |v|=0 =1 ati lul=e
wegen J, = 0 ist Bha;(O) = 0, daher
b

[
red A, ( > k,,u") 2 k,w'=0 modn‘t,

lul=1 Ivl=e

folglich A = 0 fiir |v| = e, q. e. d.

II. Konvergenzbewels Um auf () wieder 3.4.2. anwenden zu kénnen, miissen
wir y; und ¢; abschétzen. Ohne Beschrinkung der Allgemeinheit sei » = emdim X,;
dann ist

9/(0)
0%
Das z-Koordinatensystem wird so gedandert, daB

i | Z

und das ¢-Koordinatensystem so, daB

llpe(2)ll < 1
ist; wir withlen g so, daB

Gz, Wl < 1,

iz, Wl < 8 mit  p, = p,(z, 0) + pi(z, u),
ist, d > 0 vorgegeben; weit;er sei

e ul<d8, @=06(0)+ G ).
Induktive Konstruktion. Induktionsvoraussetzung :

e-1 e—1 e-1
; Ao, 2 cuut |l 2 kuur
|pa] =1

|ul=1 |l =1
und 0 <K§%eineKonstante.

=O, 1= 1,...,n-

) 10z, 0)| < 1,

<K
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() Abschitzung fiir y¢: Es ist
-1 -1
(E’ — .2 A,.u") @ (z — 2 cuub, u)

lul=1 |l =1

e-1
= f(z) + @'(z, ») + Z (2, 0) Mz:.lc.-yu"
n -1 -1
+‘§ o Inlz ' e +|u|z'z Gule v) (lulz-lcl“u“)
e—1
— (2 40) - ¢+ 6+,

luj=1
und
/+ 27‘(21 0) Z Cipt* — f"IZ_!A,.u"

ist reduziert und enthalt keinen Term der Ordnung e, d. h., er kann in der Ab-
schitzung fiir red(...) weggelassen werden, d. h., nach 2.3.2.13. (Abschétzung) ist

(1= o) 3yl < 8-+ ndK + K2+ +K(a+nx+msx+L’K)
<é+ (n+ 1)K6+ K2 +n+n+ 1)sxo(1—e)

und 0 < 0 < = beheblg klein, wenn 8, K klein genug gewahlt werden.
Also ist
II”Z pu|=6-K.
v|—e
(B) Abschétzung fiir ¢§: Es ist
-1 e-1
F (z, > k,,u") =f4+ 2 ¢(2) ( > k,.u") ,
|l =1 Ir]=1 =1
wir wihlen diesmal g fiir Hy so klein, da
Z Bl &=t < 8

[vj=1

ist fiir « < o€ R; ist weiter
0
01 <6=§K(l—e),
so ist fiir K <
“I IZiw-(Z kat)| < 08 = 0K(1 —¢),

d. h.
(1 — ¢) |Ired F(z, % kuu*), < 0K(1 — &)

fiir || = e (f leistet keinen Beitrag zur Ordnung e), und so folgt auch
III |Zl‘fpiu'll <0-K.

Anwendung: (), (8) ergeben
w(y; — ¢5) = 20K
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