/_L'A 7ot

Werk

Titel: Ungleichungen fiir konvexe Rotationshalbkdrper bei Radien- und Winkelnebenbedingun...
Autor: Hadwiger, H.

Jahr: 1968

PURL: https://resolver.sub.uni-goettingen.de/purl?378850199_0023 | log34

Kontakt/Contact

Digizeitschriften e.V.
SUB Géttingen

Platz der Gottinger Sieben 1
37073 Gottingen

& info@digizeitschriften.de


http://www.digizeitschriften.de
mailto:info@digizeitschriften.de

107

Kleine Mitteilungen

Ungleichungen fiir konvexe Rotationshalbkodrper
bei Radien- und Winkelnebenbedingungen

Die nachfolgend mitgeteilten Ungleichungen beziehen sich auf das Volumen V, die
Oberfliche F und auf das Integral der mittleren Kriimmung M eines konvexen Rota-
tionshalbkorpers K des gewohnlichen dreidimensionalen Raumes. Ein solcher Halb-
korper K weist eine zur Rotationsachse orthogonale Stiitzebene auf, die einen Aquator-
kreis (Breitenkreis mit grosstem Radius) von K enthdlt. K soll die unten folgenden Ne-
benbedingungen erfiillen: Es szien a, b, #, v vier vorgegebene reelle Zahlen, die den Ein-
schrinkungen @ > b > 0 und =n/2 > # > v > 0 unterworfen sind, so soll K den Boden-
radius a, den Deckradius b, den Bodenstiitzwinkel # und den Deckstiitzwinkel v auf-
weisen; die Bedeutung der vier genannten Grossen ergibt sich aus Fig. 1.

Figur 1

Es gelten dann die Ungleichungen

I) a®*M — 2sinua F + 3sin?u V< na® [P(u) + Q (u, v; bla)]
II) a®*M —sinua F + sin?u V > n a® [P*(u, v) + Q*(u, v, b/a)] ,

wobei die auf den rechten Seiten verwendeten Hilfsfunktionen der Tafel

P(u) = n — u — sinu (2 + cosu)
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zu entnehmen sind.
In I) gilt Gleichheit genau dann, wenn K ein abgestumpfter Kappenkoérper der Kugel-

halblinse L ist. Vgl. hierzu Fig. 2. In II) gilt dagegen Gleichheit genau dann, wenn # = v
und K ein Kegelstumpf S ist. Vgl. Fig. 3.
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