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Schrifttum 57

Der zweite Teil beginnt mit der elliptischen Kinematik, indem die Quater-
nionen € und @' als differenzierbare Funktionen der Zeit aufgefaBBt werden.

Es gibt dann fiir die ganze Bewegungsgruppe zwei Geschwindigkeitsvektoren
aund a’, durch die sich die zeitliche Ableitung der dem Punkte zugeordneten

Quaternionen vermage P = — aP+ Pa’ darstellt.

dw=rtds=0dt=dB- P und dw =vds=0di=P-dP

geben die Bahn- oder Wegvektoren. Die Bewegungsenergie des ganzen
starren Korpers kann jetzt ausgerechnet werden. Auch die Bewegung des
begleitenden Polarvierlings wird bestimmt. Kraft wird jetzt durch ihre
Gro68e und ihre Wirkungslinie — wie jede Linie durch zwei Einheitsvektoren
rund t’ bestimmt — gegeben, die Arbeit der Kraft durch das innere Produkt
der Kraftvektoren f= Kt und ¥ = K1’ mit den Wegvektoren definiert. Das
Paar beider Vektoren gibt dasselbe innere Produkt. Mit dem Prinzip der
virtuellen Arbeiten 148t sich das Gleichgewicht des starren Korpers einfach
erledigen: es muB die Summe beider Kraftvektoren null sein. Statt Newtons
Bewegungsgleichung werden nun die beiden Gleichungen m9=1% und
mp’ = k' hingestellt. Das sind scheinbar sechs Gleichungen, in Wahrheit
aber nur drei, da die Bedingung P — P¥ =0, die ausdriickt, daB der
Punkt P auf der Kraftlinie liegt, auch fiir die Beschleunigungsvektoren b
und v’ gilt, was aus den Gleichungen des niachsten Paragraphen leicht folgt,
besser aber wohl schon hier gesagt wiirde. Die weitere Durchfithrung liefert
die Differentialgeometrie der Linien des elliptischen Raumes. Auch die
natiirliche Form der Bewegungsgleichungen fehlt nicht. Leicht kann jetzt
die Kinematik des Kreisels ausgefithrt werden und ebenso kénnen die
Bewegungsgleichungen fiir den starren Korper in Analogie zu den Euler-
schen Gleichungen aufgestellt werden.

Das groBte und wichtigste Kapitel ist nun das dritte. Es baut auf der
Kinematik des starren Kérpers auf und beginnt mit einer Theorie der
,,Streifen’ insbesondere der Kriimmungsstreifen, der Schmiegstreifen und
der geoditischen Streifen. Daraus werden die Grundformeln der Flichen-
theorie entwickelt. Es folgen: Das Theorema egregium von GauB, der
Integralsatz von GauB und Bonnet, die Theorie von Bianchis abwickel-
baren Flichen, etwas iiber Minimalflichen, iiber die Quadriken von Clif-
ford und endlich eine Betrachtung von Geradenscharen, insbesondere von
isotropen Scharen. Kurz, der dritte Teil enthélt eigentlich alles Wesentliche
einer Flichentheorie des elliptischen Raumes.

Mogen die Ergebnisse zum Teil bekannt sein, wie Verfasser selbst hervor-
hebt, wir danken ihm fiir die ungemein durchsichtige und einfache Darstel-
lung, durch die uns ein interessantes Kapitel der Mathematik und der
Mechanik ndher gebracht wird.

Berlin. HAMEL.

Béla v. Sz. Nagy, Spektraldarstellung linearer Transformationen des Hil-
bertschen Raumes (Ergebnisse der Mathematik und ihrer Grenzgebiete,
Bd. 5, Heft 5). IV u. 80 S. Berlin 1942, Springer-Verlag. Geh. £/ 9.80.

Hilbert hat die Eigenwerttheorie der linearen Integralgleichung zuriick-
gefithrt auf die Hauptachsentransformation in einem Vektorraum von ab-
zahlbar unendlich vielen Dimensionen, den man heute den Hilbertschen
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