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Beziehungen zwischen speziellen linearen
Integralgleichungen erster und zweiter Art
und Losung des Dirichletschen Problems
durch das Potential einer einfachen Schicht

von HANS BLUMER, Glarus

Einleitung

Die vorliegende Arbeit ist aus der Aufgabe entstanden, die lineare
Integralgleichung 1. Art, die bei der Losung des Dirichletschen Problems
im R, durch ein Newtonsches Potential einfacher Schicht auftritt, auf
eine lineare Integralgleichung 2. Art zu transformieren. -

Hilbert hat die analoge Aufgabe in der Ebene in einer Vorlesung iiber
Integralgleichungen (Sommersemester 1905) folgendermaBen gelost. Wird
der Rand C des einfach zusammenhéingenden Gebietes G durch die redu-
zierte Bogenlidnge s, 0 << s <{ 2z, beschrieben und sind f(s) die Rand-

1
werte der gesuchten harmonischen Funktion u(p) = [g(t)-log r_'dt’
c

»t
p €@, so ist die Dichte g der einfachen Schicht Losung der Integral-

gleichung 1. Art
1
1) —éfg(t)-log;; - dt

Hilbert hat festgestellt, dal der Kern log 1 dieselbe Singularitdt auf-

oo _ Tst
weist wie die Funktion ¥ Sopmie—1) =H(s,t;0) fir (=14 Der

nel 7 -2k
Operator

2n 1 2n
I'f = [H(s,t; 2) -f(t)-dt+2—n -[f@) - dt
0 0
ermoglicht die Uberfiihrung der Integralgleichung 1. Art
27
f(8) = [K(s,t)-g(t)-dt , K(s,t)=H(s,t; )+ regulire Funktion
0
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in eine Integralgleichung 2. Art, dank den Eigenschaften
£(I8 4t 0 L g1p LT
= J° — —_— —_ — = —_— .
B(Inf) = Istaf, I°f=f, dtglf Isif 4 Py Jf(t) dt .

Bei der Ubertragung dieser Methode in den Raum kann man von der
Tatsache ausgehen, dafl die Eigenfunktionen sin (ns), cos (ns) des Ker-
nes H(s,t; () die periodischen Losungen der Differentialgleichung
")+ A-9(8) =0 (0<s < 2x, A=n? sind. Man wird somit die
Eigenschaften der Reihe § M};p"(ﬂ =H(p, q; ) untersuchen,

n=1 n
wobei die ¢,(p) die iiberall auf dem Rande 2 eines Gebietes regulidren
Losungen und die 4, die entsprechenden Eigenwerte der Laplace-Bel-
tramischen Differentialgleichung A¢ 4+ 1-¢ = 0 sind (§2).

Eine uns wihrend diesen Untersuchungen zur Kenntnis gekommene
Arbeit von Minakshisundaram und Pleijel [4] 16st im wesentlichen die uns
interessierenden Probleme iiber die analytische Fortsetzung von H (p,q;¢)
beziiglich ¢. Fiir den Nachweis der Ableitungen von H (p, q; () benoti-
gen wir aber Abschdtzungen fiir £ — 4+ oo der Greenschen Funktion
G, ;8 ~ > "’L‘%’{EL@ des Differentialausdruckes Af — &f, die

n=0 n
iiber die Resultate der Abhandlung [4] hinausgehen, und die wir in An-
lehnung an die erwéhnte Arbeit in § 1 entwickeln.

1
Der Operator I°f EJH(p,q; 0)-f(@)-do,+ ¢ - Jf(q) - do,

S = Inbalt von 2, besitzt dhnliche Eigenschaften wie das Analogon in
der Ebene (§ 3) und gestattet die Zuriickfithrung der Integralgleichungen
1. Art, deren Kerne die gleiche Singularitit wie H(p, q; ) aufweisen,
auf Integralgleichungen 2. Art vom Fredholmschen Typus (§ 4).

Insbesondere hat der reziproke Abstand % der Punkte p und ¢

(p,q e Q) die Singularitit von H(p,q; 3), S(;) qdaB die am Anfang ge-
stellte Frage iiber die Losung des Dirichletschen Problems durch Anwen-
dung der Resultate von § 4 in § 5 behandelt werden kann. In § 6 wird fiir
die Einheitskugel noch ein weiteres Resultat in dieser Richtung angegeben.

E. Picard hat eine notwendige und hinreichende Bedingung angegeben
fiir die Losung des Dirichletschen Problems durch das Potential einer ein-
fachen Schicht mit quadratisch integrierbarer Dichte. (Siehe [2], S. 478
und [6].) Es scheint aber nicht leicht zu sein, daraus Losbarkeitsbedin-
gungen herzuleiten, die nur Differenzierbarkeitseigenschaften der Rand-
werte enthalten. Unter Beniitzung Cauchyscher Hauptwerte hat Bertrand
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[7] im Falle der Ebene zeigen koénnen, dall die Existenz der zweiten Ab-
leitung der Randwerte hinreicht, was der in unserer Arbeit gefundenen
Bedingung entspricht.

§ 1 Greensche Funktion und Parametrix

Wir betrachten eine im R, eingebettete, endliche, geschlossene, zu-
sammenhédngende, zweidimensionale Fliche . Thre Punkte bezeichnen
wir mit p, ¢, ¢ ..., die geoditische Entfernung von p und g mit s,,.

Wir setzen in der ganzen Arbeit voraus, daB, in bezug auf lokale Nor-
malkoordinaten ¢, ¢,, die Koeffizienten g¢,,(g) der metrischen Form

2
ds* = ¥ g:;.(q)-dg;-dq, 5mal stetig differenzierbar sind.
ik=1

Fiir Funktionen f auf @ fithren wir folgende Bezeichnungen ein :

f(p) eC™ oder f(p,q)eC™, n=20,1,2,..., heillt, f besitzt ein
n.stetiges Differential im betrachteten Bereiche. Wenn keiner be-
zeichnet ist, handelt es sich um 2 bzw. Q2 xQ.

f(p,q) eC™ heiBt: 1) f(p,q) eC™ fiir s,,>0.
2) Es gibt zwei positive Konstanten ¢ und ¢ so, dal im Bereiche
0<s,, <0 von 2x8Q |f(p,q) | <c(sy,+ 1) fir «#0 und
[ f(p,q) | <c|logs,,| fir «=0 ist, und dal die absoluten
Betrige der Ableitungen ». Ordnung, » =1.2,...,n. in diesem
Bereiche kleiner sind als c(s;,” + 1).

f(p,q) eCP fiir q fest, heiBt, die Ableitungen und ihre Schranken
brauchen nur beziiglich des Punktes p zu existieren.
Der Laplace-Beltrami-Operator auf 2 lautet

L 2 of ()

4,19 = Vig &% (V@ ~k§.ly""(q)——>, 4=9(¢1,2)

gy

wobei die g* durch X g,,-g*!' = §! definiert sind. d(q) =] 9:.(0) || -
k=1

Die einzige iiberall auf 2 regulire Losung der Differentialgleichung
A4,f(q) =0 ist f= const. Folglich existiert eine verallgemeinerte
Greensche Funktion G,(p, q) des Differentialausdruckes 4f, welche fiir
8, = 0 logarithmisch singulidr wird und den Beziehungen

4, Gy (p,q) = 4,G,(p, q) = % , p#q, S = Inhalt von Q,
geniigt. Ebenso existiert ein vollstdndiges Orthonormalsystem {g,(p)}
von Eigenfunktionen und eine Folge von reellen, nichtnegativen Eigen-

werten A, der Differentialgleichung Ad¢p 4+ 4,-¢ =0, n=0,1,2,...,
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mit den Eigenschaften ¢, = y PueC? 0= 24;<y, 4, <y,

N
Vs
A,—~>oco fiir m—>o0. Gy(p,q) ist symmetrisch und besitzt nach dem
System der {p,(p)} die formale Entwicklung

Gy (p, q) ~ 5 2o (P) 9. (0)

n=1 }'u

Da Gy(p, q) €« L* 1), konvergiert X A2.
n=1

Hilfssatz 1. Aus 0<4, < 4,.,, n=1,2,3... und 2 A;%<co folgt
n=1
lim sup 4,(4,4;, — 4,) =oc0 .
fi-> o0
Der Beweis ist elementar. Hilfssatz 1 ist scharf in dem Sinne, daB es

Beispiele gibt mit
limsup A¥(4,4, — 4,) =0 fir «<1.

fn->o0
Nach unsern Voraussetzungen existiert fiir jeden komplexen Wert

& # — A, die Greensche Funktion G (p, ¢; &) des Differentialausdruckes
Af — &-f. G(p, q; &) ist symmetrisch in p und ¢ und es gilt
4,G(p,q;8) =460, ¢;8) =&G(p, 958, p#q. (1)

Die vorher definierten Eigenfunktionen ¢,(p) sind auch die Eigen-
funktionen der Differentialgleichung A¢ — &-¢ + -9 = 0 mit den
Eigenwerten u, = 4, + &. Demnach besitzt G(p, q; &) die formale
- (P) - Pa(9)
=

Die durch die Greensche Funktion vermittelten Beziehungen zwischen
den Differential- und den Integralgleichungen formulieren wir ohne Be-
weise im Hilfssatz 2, den wir in dieser Arbeit wesentlich beniitzen werden.
Dabei fiihren wir folgende Bezeichnungen fiir Mittelwerte ein.

F=g[f0 do,, (-0 =5 it do, F@, )= [fp1)-do?
Hilfssatz 2.

Entwicklung G (p, q; §) —

Aus f(p) e OD folgt: A, [ Go(p,q)-1(g)-dw, = f — f(p) . (2.1)
Aus f(p,q) e CP fir g fest, e ¥ folgt fiir p #¢:
4,§Go(p,t)-f(t,9)-do, =f(-,9) — f(P, Q) . (2.2)

1) Im Lebesgueschen Sinne integrierbare Funktionen f werden mit fe L bezeichnet,
quadratisch integrierbare Funktionen mit fe L2

2) Integrale ohne Bezeichnung der Grenzen sind iiber {2 zu erstrecken. dw = Flachen-
element.
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Aus (At - 5) ll(p’t) = fz(P:t); fv(pit) 5022), K> 0’ V= 1’ 2, fOIgt
fir &£ — 4,2 f1i(p,9) = — G, q; &) f2(p,t)-do, . (2.3)

Aus den Regularitdtsbedingungen und der Kompaktheit von 2 folgt
die Existenz einer von p unabhingigen positiven Schranke R,, derart,
daB die Umgebung s,, < R, ganz im Existenzbereich jedes Normal-
koordinatensystems mit Zentrum p liegt.

Um das Verhalten der Greenschen Funktion G(p, q; &) fiir & > 4o
zu untersuchen, konstruieren wir in einem Normalkoordinatensystem
mit Zentrum p die Funktion

1 = 1 8
: — ,q) - —Uyp,q9): — - K R
K(p,q:9) =5 Uo(@0)- KoaV ) + = Ui(p.0) 32 - Ka (V&

8=28,,, £#0 2
die im Bereiche 0<s,, < R, von 22X eindeutig definiert ist durch
die Metrik auf 2. Die Funktionen U,(p,q) und K,(s-]/g), »=20,1,
sind folgendermafen erklirt. U,(p, q) ist die fir ¢ — p regulir blei-
bende Losung der Differentialgleichung

au,(p, s d(logVd(q)
8%*’—2—'ﬁds&)'vv(p:Q)_*_’"Uv(psq)EAqu—l(p:Q)

mit U_, =0. —‘% bedeutet Ableitung in Richtung der Geoditischen

von p nach ¢. Es ist mit

d 1,
Us(p,p) = 1, Uo<p,q>=(ﬁ)’ ,

d(q)
1 ¢ .
Uy, 9) = Us(p> 9)- — - [(@(0)) l. A,(d @) Ne-ds, .

Die Determinante d hat die Gestalt d = 1 4 s3,-h(p, ¢) und somit gilt
Uo(p7 Q) =1 +8;q'h1(p7 Q) > (3)

wobei k, hy, Uyund U, in s,, < R, existieren und zu C¥ gehoren. Die
absoluten Betrige aller Ableitungen ». Ordnung (v < 4) dieser Funktionen
sind beschrinkt im Bereiche 0 <s,, < B, von Q2xQ.

Die K, (u) sind modifizierte Hankelfunktionen und durch

LER) vati
K, (u)= n.lime*l -J_,(zu).—e 2 . J,(tw) ,
v>n sin (v )
—n<argu<12t—, n=0, +1, +2...
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mit den Besselfunktionen J,(u) verkniipft?). Es gilt K,(u) = K_, (u)
" 1 n?
Ko+ Kaw) = 1 + ) Katw)
K, () + K,y () = — 2K (u) , Ky(u) = — K;(u) (4)

Ey(sVE)=—log(sVE): Sa,- (86" + X b, (526" (%)
K VE) =} log(sVE) - Sop- (88 + 15t S d, - (%) +
Vf n=0 n=0 '3

a,=4""(n))7?, b,=a, - (S:—l—+log2—c>, c=0,577 ...,

m=1M
2 an _ / n 1 1
C,= n+1 ) dn_ Cp* Kc—10g2‘—"§lm—2—(n—-*'_—l))
_ F) n oo s __al e )

KASVEF=%«E7?)-JeJ4Lt Ldt fir RE>O0. (6)

Fiir u reell, v — + oo, beniitzen wir die Abschéitzung
| K,(u)| < const-e™™ , (7)

die nach (4) auch fiir die Ableitungen von K, (u) gilt.
K(p,q; &) ist eine lokale Parametrix der Gleichung du — &-u = 0,
denn es gilt nach [4]:

8

Ve

Um eine auf der ganzen Fliche @2 erklirte Parametrix I'(p,q; &) zu
erhalten, wihlen wir eine Konstante B, 0< R < R,, und eine viermal
stetig differenzierbare Funktion 7g(s) mit den Eigenschaften 7g(s) =1

fiir 0<s<—1—;

4K, 60— & Kp,0:8 = . 40,09 - o= - K(6VE)

und 7z(s) =0 fiir s > R und definieren nach [4]:

I(p,q;8 =ng(8) K(p,qg; 6 fur s, <R,
Ip,q¢;8 =0 fir s,,>R.

Nun setzen wir I'y(p,q;é) =4, (p,q;&) — &-I'(p,q; &) und be-
weisen mit Hilfe von

3) Die Bezeichnungen und Formeln fiir Zylinderfunktionen usw. sind aus [38] iiber-
nommen.
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d? d d(log V d
Aq(f(qu) 'g(Q)) =( d{?gﬂ =t ’;— : {if:) + (Ogdsd(q)) : {L(BS)) ;

d d
{lf)° zqu)“*‘f(s)‘Aqg(Q), 8 = s,

g(q)

+2-

L0, 0: 9 =5 4010, 9 - e K VH=Volp.0)- - KooV B

fiir s<§ (8)
= 1
Iy(p,g; & = Vi(p.g)- Ko(sVE+TVy(p,q) -?-A:(sl/ £)

FVo(pg) - VE-Ky(sVE) - Vipg) KysVE) fiir%gng

I'i(p,q;& =0 fir s > R.

Die absoluten Betrdge von V,(p,q), »=10,1,2,3,4, und ihrer Ab-
leitungen bis und mit der 2. Ordnung sind in den betreffenden Bereichen
von 2 x 2 kleiner als eine Konstante ¢(R).

I'(p,q; &) hat fur s,, - 0 die gleiche Singularitidt wie eine Grund-
losung von Af — &-f. Unter Beriicksichtigung von (8) besteht die Be-
zeichnung Parametrix somit zu Recht. Wir setzen deshalb

Gp,q;8) =I'(p,¢;8) —v(®,q;8) (9)
und erhalten aus I',(p, q; &) e C?, y(p,q; &) e CP, >0, nach Hilfs-
satz (2.3)

Y(P.q;€)=—[G(g,t:8) I (p,t;£) -do,

=—[I(q,t;8) -TI'(p,t;§)-do,+[y(g.t;8)-I'i(p,t;§)-do,. (10)

Hilfssatz 3. (3.1): Fiir & reell, & > &,(R) <0, p und g beliebig, gilt:

0
reaio|<et |2 rean| <o [grman| <o
o . -1, ; “1. 7 L
m'}’(?’,q,f)~<0'f ) ‘a%apk‘}l(p’q’f)lgc f 3 ’l«,k—l,2.
T resp. az . bedeuten hier Ableitung im Zentrum p resp. g eines

Normalkoordinatensystems. Die Konstante ¢ = c¢(R, &) hingt nicht
von der speziellen Wahl der Koordinatensysteme ab.

(3.2): Zu jeder reellen Zahl I gibt es eine Konstante ¢ = ¢(l, 9, &),
die nicht von der speziellen Wahl der Koordinatensysteme abhéngt, so,
daB im Bereiche s,, > d>0 von 2XxQ die absoluten Betrige von
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G(p, q; &) und ihrer Ableitungen ». Ordnung, » < 2, kleiner sind als
c- &t fir & > £ (R)>0.

Beweis von (3.1). Da die diesbeziiglichen Rechnungen relativ lang aber
nicht sehr schwierig sind, begniigen wir uns mit der Beweisandeutung.

Im Bereiche 0<sV £<oo, £>1, gelten nach (5) und (7) folgende Ab-
schitzungen :

| T'(p,q;8) | <u@6VE), |r1<p q-s)<e-l-a1(slf§>
| B id)| < e m6VE |20 e

mit o, (u) = const (| log u | + u)-e™* .

<oy (sVE (11)

l%f’(p,g;g) ‘ <EP.x, (slff) mit o,(u) = const (% + u\oe"‘.
i /

>5
£ 0y (s- VE) mit ay(u) = c(R)-e".

Aus (10) ist durch Vertauschung von Differentiation und Integration
ersichtlich, dal y(p, ¢; &) und die bezeichnten Ableitungen fiir alle p
und ¢ beschrinkt sind. Das Maximum des absoluten Betrages wird in je
zwei Punkten p,9, angenommen bei speziellen lokalen Koordinaten.
Diese Punkte setzen wir in (10) ein und schétzen ab.

Um zum Beispiel die erste Ungleichung zu beweisen, setzen wir

In s sind die linken Seiten der Abschitzungen (11) kleiner als

P

M(¢) =max |y (p,q;8) | =10 90 &) |
und erhalten sofort aus (10)
M (&) <|JI'(go,t: &)-Ti(po, t; &)-doo, | + M(&)-f| I (Do, 85 &) | devy |,

woraus die Behauptung mit Hilfe der Formelgruppe (11) hergeleitet
werden kann. Bei den iibrigen Ungleichungen gehen wir analog vor, unter
Verwendung des oben gefundenen Resultates.

Beweis von (3.2). Wir definieren fiir R geniigend klein
M) =max | y(p,g; )],

wobei 8,, > pu-R < R, ist, p=2,3,4... Der Extremalwert wird je
in einem Punktepaar Pn9, angenommen, und es folgt aus (10):

ME) < | fy(gs,t; &) -Ty(py, t; &)-do, |
SME)-J|Ty(py,t; &) || do, | < M(E)-c(R)-&72 = c,(R)- &1
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Induktion beziiglich y liefert

M(F) E) Ij‘y q“,t 5) Fl(pp,,ti 5) dwtl
< MU D(E) - | Ty(p,,, t5 ) || dooy| < o, (R)-E7% .

Analog erhalten wir mit

M® (£) = max fiir 8,, > p+ R: M¥(£) <c,(R)- (EVE

2
a—pi?(Z’,Q;E)

M¥) (&) = max

a2 .e _
m?’(l’,q;f) fiir 8,3 peR: ME(E) <c,(B)-E7* .

Da y(p,q;é) in s,, > R symmetrisch ist, gelten die Abschitzungen
auch fiir die Ableitungen beziiglich ¢, und entsprechend untersuchen wir
2

die gemischten Ableitungen Um unsere Behauptung zu be-

7
op: 0 1 -
weisen, brauchen wir lediglich x4 >1, R < S - min {R,, 6} zu wéhlen.

Hilfssatz 3 haben wir fiir Normalkoordinaten hergeleitet. Er gilt natiir-
lich auch fiir andere lokale Koordinaten, die geniigend regulir von den
ersteren abhingen.

§2 Definition und Eigenschaften der Kerne H(p,q;{)

Fiir die folgenden Rechnungen beniitzen wir die Konvergenz von

~M)_%_Q_m(p,t) Gt g5 §) cdoy, E# —4,

n=1 An(Ay + §)
%1 QPn(P)}';Pn(Q) — IGo(p’ t) «Gy(t, q) « do, , (12)

und zwar konvergieren beide Reihen absolut und gleichméBig in 2 xQ
(siehe [2], Seite 452). Insbesondere gibt es eine Konstante ¢ mit

sl 2@

/'lz <c< oo,
_1

Wir gehen aus von der wichtigen Beziehung

Op.gi8) = —¢- BB g0 g 1 e, ()

deren Richtigkeit durch Vergleich der Entwicklungskoeffizienten nach
dem vollstindigen System {p,(p)} nachgewiesen werden kann. Beide
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Seiten von (13) sind stetig fiir p % ¢ und eL? Nun multiplizieren wir

G(p,q; &) mit 5—
in der £-Ebene lings des geschlossenen Weges Ly, ., der folgendermaBen
festgelegt wird. L, lduft von & =a, 0<a<4,, lings der positiven
reellen §-Achse (arg &£ = 0) nach &= Ry =4(Ay + Ay,1) Ay <Ayyy,

.. £78 ¢ = komplexer Parameter, und integrieren

N > 1, von dort lings des Kreises | £ | = Ry im positiven Sinne wieder
nach & = Ry, dann lings der reellen &-Achse (arg & = 2x) zuriick
nach & = a, worauf der Kreis | £| = a, im negativen Sinne durch-

laufen, zum Ausgangspunkt fithrt. Da G(p, ¢; &) meromorph ist in &
liefert der Residuensatz nach (13)

Y ga®) 9@ _ =1 im ). £t

n§1 A BET T 1=a AR (14)
1 s

+ gz 6% Popgn-etoar+ I fGNM £)-7"ede .

1§|=Ry

Die Umlaufsintegrale sind im positiven Sinne zu durchlaufen. Den Inte-
granden iiber | £| = Ry ersetzen wir durch (13) und erhalten unter
Beriicksichtigung der Abschétzungen

< w1 p) Pa(@)|

g n(P) - ¢nl9)

An(An +5)‘\n1 lz |l+}.|
By . dptiwsi—i
|1+—f; >|1—Ti >1- 72> ”“‘;‘;} i

' ﬁG(p,q;E%é‘g-dé‘ < 870 By | o

i An(Ans1— Aw)

-z 1 -2

Golpra) |- B+ B

z=RC  (15)

Nach Hilfssatz 1 gibt es eine monoton wachsende Folge N ,,»=1,2,3,...,

derart, daB fiir alle » A, (Av,+1—An,) = 6 >0 ist. Somit folgt aus (15)
lim '¢10(p,q;§)-§‘§-d§=0 fir z>4.

Ry >
Nv>® |e| =Ry,

Die linke Seite von (14) konvergiert nach (12) absolut fir N —oco fiir
z > 2. Deshalb liefert der Grenziibergang Rwy, —oo aus (14) die Be-
ziehung
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w . —1 .
‘f‘,%(p),af"m S T ﬁa(p,q; £)- £ dE
P -3 1=a (16)

fG(p,q £)-£75.dk .

sin (n £)

+

Das erste Integral in (16) ist eine ganze Funktion von ¢, das zweite
ebenfalls, dank Hilfssatz (3.2). Somit ist die im Bereiche z > 2 durch

die Reihe E LP)}';PL(Q)_ definierte holomorphe Funktion von ¢ in die
n=1 n

ganze (-Ebene analytisch fortsetzbar fiir p 5% ¢ und stellt eine ganze
Funktion von ¢ dar, die wir mit H(p, ¢ ; {) bezeichnen, also

Hp.g; D= - POp0;0-¢75 a0 Fopgse)-47.de.
|é[=a (17)
Hilfssatz 4 uber Eigenschaften von H(p, q; {).
(4.1) Fir p+#q gilt H(p,¢;8) ¢ C®, H(p,q;0) = H(g,p;?)
(4.2) Fir p#gq gilt 4,H(p,q;0)=A4,H(p,q;8)=—H(p,q;{—1)
(4.3) H(p,q;1) =Go(p,9 (18)
H(p,q;0) = —%, H(p,q; —m) =0 fir n =1,2,3, .

(4.4) H(p,q; ) ist fir 2>0 absolut integrierbar iiber p und gq.

(4.5) Fir 0<z<1, s,, <d, 6 geniigend klein, gilt

H(p,q;8) = x()-s5 2+ T(p,q; %) mit T(p,q;8)eCy (19)
und 1

2(0) = I'*(Z)-sin (nl) >0

(4.8) [H(p,t;0) 9,00)-do, = 4,5 -9,(p), #=1,2,3,..., 2>0. (20)
[H(p,t;0)dw, =0, 2>0 (21)
JH(®.t;8)-H(t.9;8) do,=H(p,q;{+E), 2>0, 20=RE >0 .

(4.7) Fir B(p,q) ¢C® fiir ¢ = const, x>0, gilt
4, H(p,t;¢)-B(t,q)-dw,= [ H(p,t;8)4,B(t,q)-dw,, 2>0 .

Beweis von (4.1). Die Symmetrie folgt aus der Symmetrie von G (p, ¢; &).
Die Differenzierbarkeit fiir das erste Integral in (17) ist evident, fiir das
zweite Integral beniitzen wir Hilfssatz (3. 2).

Beweis von (4.2). In (17) diirfen wir nach Hilfssatz (3.2) Integral
und 4 vertauschen. (1) liefert dann sofort die Behauptung.
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Beweis von (4.3). In (17) ersetzen wir den Integranden iiber || =a
durch (13) und erhalten

 F) — 1 eins 1-% 2, 9o (D) - 9al9) _a" ' sinm
Hip gi) =g e et Sorindae— o S0

sinn (1 —¢) smnc @ ;.
z1—0 T IG’(p,q £). &5 dE .
Lassen wir ¢ — 1 streben, so bleibt

T VIR 20
H(p’Q’l)_2nie |§2”§1 ln(lu‘i"é) d£+00(p’q) .

Das Integral ist aber Null, weil der Integrand in | § | <4, holomorph
ist. Die beiden andern Beziehungen von (4.3) folgen daraus durch
wiederholte Anwendung von (4. 2).

Bewets von (4.4). Wir ersetzen in (17) G(p, ¢; &) nach (9) und er-
halten, fir z>0

H(p,q;C)———2—7t—z<3"‘= fy(p,q £)-&CdE—
1=a

— _—  pint CEY . EE
i lg I(p,q;8)-§5dk + 2

Nach Hilfssatz (3.1) gehoren die beiden ersten Integrale zu C®,

Ifl=a

+ Gy(p,q) -a*~¢.

smnC

jy(p,q £)-£Cds

smn&‘

fF(p,q £)-£7%dE (22)

2
2 vorldufig ausgenommen ist. Da H(p, q; {)
94; 0g;,
nach (4.1) stetig ist fir s,,>0, geniigt es, das Verhalten der beiden
letzten Integrale von (22) fiir s,, = 0 zu untersuchen. Das letzte Inte-
gral schreiben wir in der Gestalt
1

[T(p,q;8)-&%d6 = [K(p,q; ) -£7%dE+ [ K(p,q; )+ &5+ dE
a a 1
und ersetzen K (p, q; &) nach (2), wobei wir ;m ersten Integral rechts

die Reihenentwicklungen (5) verwenden. Die Substitution sVE=u
liefert uns schlielich

wobei die Ableitung

'U(p,q) g%t ﬂo(€)+ —-Us(p:9) =+ $i(0)

+; (p:Q)szg 2. J'[—logu- Euz".a + Zuﬁn b,] wt—% . du
sla

1 «
+LU1(p3Q) _[ [logu' V‘u“".c + Vuz"‘.d + 2] w7 %. du .
4 s/a =0 "0
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Die GroBen B,(¢) E}OKO( w%duy und B, (¢ jK
1

Ju~% . du

sind ganze Funktionen von {. Bei den Reihen diirfen wir Integration
und Summation vertauschen und erhalten fiir ¢ £1,2,3,...

[ 703006704 U, 0| B0+ i gt o 5]
Pt [2‘1:5"91(5) T ST S e
HUmad | 5 ST - g B e (23)
eV S|+ v e - SO
+161n'§o<fflfﬂ_’§) - log‘/“ S +1_(2}—175U1(p,q) a*

:;(sz @)"-a,

1 . 1
+ Uy(p,q)-a' ==+ logs-: 7 s py Uyp,q)a*~=+s"logs. —

Um den singuliren Anteil des zweitletzten Integrales von (22) zu

berechnen, schreiben wir I'(p, ¢; &) in der Form

1 — 1
Ip,g;6)= X [( )" [—% Ug(p.q) -log V§-a,+ 5-Us(p:9) b,

1 = 1
g Ualp ) - log VEvy + o Uslp,g)- s | +

1 2 o?‘ 2 £\ _1
tlogo[ e Uipa o 2 ey Uaim)- X,

n=

1
4né

/8

> (s*&)" -

Uy(»,9)

o

Nur die Glieder, die den Faktor log s besitzen, konnen unendlich
werden fiir s,, — 0, einschlieflich der Ableitungen bis zur 2. Ordnung.

Wir erhalten

g ’"‘ﬁr(p,q - £ ds = Ty(p, g5 0) + L2
If[=a
) . ey (S_a)_]
i~ on+l C + Ul(p’q) a 8 nzon_*_l C T (p’q C

)eC® .,

Setzen wir (23) und (24) in (22) ein, so heben sich die Glieder mit dem
Faktor log s weg, und wir erhalten mit (3) die Darstellung

H(p,q;0)=x(0)-s%2+%-T,(p,q; O)+To(p,9.) , | x(0)

14 Cc taril Mathematici Helvetici

| <oo

(25)
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Ty(p,q;8) eC®, Ty(p,q; L) e C® mit Ausnahme der Ableitung e Bq
i k

Aus (25) und (4.1) folgt somit die absolute Integrierbarkeit fiir
0<2<2 und ¢ # 1, aber nach (18) gilt diese Eigenschaft auch fiir
{=1. Fir z>2 liefert die absolute und gleichméBige Konvergenz
der linken Seite von (16) die Behauptung.

Beweis von (4.5). Aus (25) folgt die gesuchte Darstellung von
H(p,q;0) mit T(p,q;0)=s%Ty(p,¢;0)+ To(p-9;{). Da T(p,q;0)
symmetrisch ist in p und ¢ folgt aus der Existenz und den Abschéitzungen

02 02
fiir durch analoge Betrachtungen dasselbe fiir ——. Es ist so-
op; ;. . : " 0q, 04y ®
mit T(p, q; ) e C¥. Ferner gilt nach unsern Entwicklungen

2(0) = lim [ *.H(p, ¢;0)] =

>0

sin n(;

]?Ko(u) u~ % du .

Mit Hilfe von (6) 148t sich das Integral berechnen und einige Umformun-
gen ergeben die gewiinschte Gestalt.

Beweis von (4.6) durch analytische Fortsetzung. Die Integrale (20),
(21) existieren und haben die Gestalt F(p;¢) = [H(p,t; ) f(t)-do,,
f stetig auf 2. Wir setzen

F(p; D—hmFR(I’ () mit Fgp(p; C)—j.H(p,t 0)-f(t)-do, ,

wobei 2, aus .Q entsteht durch Weglassen der R-Umgebung des Punktes
p. In Qp ist der Integrand beschrinkt und fiir feste p, ¢ eine holomorphe
Funktion von {. Fgp(p; ) ist somit holomorph in ¢ fir 0<z<oo.
Ferner bleibt Fy(p; {) nach (4.4) in jedem abgeschlossenen Teilbereich
von 0<z<oo gleichmidBig beschrinkt fir R — 0, also ist F(p;{)
holomorph in 0<z<oo.

Auf dhnliche Weise, indem wir um p und ¢ je eine R-Umgebung aus-
schlieBen, konnen wir zeigen, da F(p, q; {) = [H(p,t; (). H(t, q; (y)-dw,
mit 2>0, 2,>0, ¢, fest, holomorph ist in ¢ fir 0<z<oo, p 7# ¢q. Fir

=2 gt H(p,q;0) = M , wobei die Konvergenz gleich-
1 n
miBig ist fiir alle p und q. Mit dieser Formel beweisen wir (20), (21)
durch Vertauschung von Summation und Integration. Durch analytische
Fortsetzung folgt die Richtigkeit fir 2> 0.
Analog gilt fir z > 2.

[HE.60-Bg:6) - do~ 5228 [p,0)-H(t ;) -do,

= 3 2Bl _ g, g50+¢)

n=1

210



Durch analytische Fortsetzung folgt wiederum die Giiltigkeit fiir
2>0.

Beweis von (4.7). Den Greenschen Satz fiir 2 schreiben wir in der
Gestalt

J By(p,t)-A4,By(t, q)-dw, = [ 4,B,(p,t)- B,(t,q)-dw, fir p #gq
B,(p,q)eC®, k>0, v=1,2.

Daraus folgt sofort fiir 2> 0
(H(p,t;C+1)A,B(t,q)-do, = [ A,H(p,t; L+ 1)-B(t, q)-do,
=—(H(@,t;()-Bt,9)do,, B(p,9)eCP, «k>0.

Vom ersten Integral kénnen wir 4, berechnen durch Vertauschung mit
dem Integralzeichen und erhalten nach (4.2) sofort die Behauptung.
Aus dem Greenschen Satze folgt noch fiir f e C®

§ A1) do, =0 . (26)

§ 3 Der Integraloperator I°

Um gewisse Rechnungen, die immer wieder auftreten, formal einfacher
schreiben zu konnen, fiilhren wir den Integraloperator I% ein, der ein
Analogon der von M. Riesz in [5] eingefiihrten Operatoren ist.

Wir definieren fiir fe L, f beschrinkt, z>0

L f@) =Tyi@ = Hp. 45 0)-1(9)-dw, + ] - (27)
Integrationsvariable ist somit derjenige Index des Operators I5,, der
auch in der Funktion f vorkommt, wihrenddem der andere Index die

neue Variable bezeichnet. Hilfssatz (4.2) liefert die Darstellung
L,f(9) = — 4, (@) + 1 - (28)
In (28) existiert I° fiir z>— 1, falls f e C®, denn nach Hilfssatz (4.7) gilt
4,§H(p,q; ¢+ 1)-f(g)-dw, = [ H(p, q; L + 1)-4,f(q)-do,

(28) ist die analytische Fortsetzung von (27) beziiglich .

Fiir Funktionen B(p, q) von 2 Punkten fiihren wir die entsprechende
Definition ein, wobei wir schwiichere Voraussetzungen zulassen. Es sei
B(p,q) eC®, x>—2. Dann existiert fir ¢ ¢, 2>0

%) Zur Bestimmung des Indexes k + 2z in Cf:’_){_ o, Siehe [2] Seite 362.
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Ferner liefert Hilfssatz (4.7) fir B(p,q) ¢ C®, «>0, wie oben die
Darstellung

I, B(p,)=— A5 B(p,q) + B(., q) OO, fiirz>—1,t5%q. (30)

Fir die Existenz von (30) ist auch die absolute Integrierbarkeit der
Ableitungen 1. Ordnung von H(t,p; 1 + {) und B(p,q) nach ¢ und
p hinreichend ), das heit B(p,q) e OP fiir g fest, «>—1, z>—1.
I}, B(p,q) kann iiber alle Schranken wachsen fir s, -0, bleibt
jedoch absolut integrierbar in ¢ und ¢.

Die weiteren uns interessierenden Eigenschaften von I- fassen wir im
folgenden Hilfssatz zusammen :

?

Hilfssatz 5.
(5.1) Esist I, f(9) = I+ ()

fir 2,>0, 2>0 und feL, fbeschrinkt, oder
fir feC® und 2,>0, 2>—1 oder z,>—1, 2>0.

Ferner gilt Ly(I5,B(p, q)) = I35 B(p, q)

fir B(p,q) eC®, «>0 und 2,>0, z>—1 oder z;>—1, 2>0 oder
fir B(p, q) e OP fiir g fest, k>—1 und 2,>0, 2>—} oder z,>—13,2>0.

(5.2) Ipf(g) = f(p) fir feC®,
I},B(p,q) = B(t,q) fir B(p,q)eCP fiir q fest, x>—1.
(5.3) I, [ B(p,q)9(@)-do, = | I;,B(p, 9)-9(q)-do,
I, B, 0)]-9(¢)-do, = { B(p, ) [I;,9(1)]-do,
fir g e L, g beschrinkt. B erfiille die Bedingungen von (30).
(5.4) Fir geL? g beschrinkt, z>0, folgt aus I5g(q) =0
fast iiberall g(q) = 0.
(5.5) Wenn die beschrinkten Funktionen ¢,(q) e L?, »=1,2,...,n,
linear unabhingig sind, dann sind die Funktionen &, (p) =1 gqgv (9)
fir 2>0 stetig und ebenfalls linear unabhéngig.

Beweis von-(5.1). Es sei B(p,q)eC® fiir ¢=const, x>—1, 2,>0,
z2>—14. I} B(p, q) existiert nach (30), die Existenz von I3}(I;,B(p.q9))
folgt sodann aus (29). Wir ersetzen I durch seine Definitionen und er-
halten

5) Siehe [1] Seite 317.
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Ib::‘:(lng(P, Q)) =."H(U, t; Cl) [— AtJ‘H(t’p> 1 + C)B(P,Q)dwm]dwt
+ JH(v,b5¢,) - dw, - B(+, q)

+ g =4 J B, 3 1+0)- Bp, g) do,) do, + B(-, ) .

Beim zweitletzten Summanden diirfen wir 4, mit dem duBern Integral
vertauschen und erhalten dann, wie auch beim vorangehenden Sum-
manden, auf Grund von (21) Null. Im ersten Gliede wenden wir die
Hilfssédtze (4.7) und (4.6) an und erhalten

I3%(IB(p, 9) _
=—A,fH@, t; Q[ H(E, p; 1+ 0)-B(p, 9)-dw,]-dw, + B(+, q)
=—A,([JH@,t;5)-H(t, p; 1+ {)-do,]-B(p,q)-do, + B(-,q)
=—4,fHw,p;{, + ¢+ 1)-Blp,g)-do, + B(-,q) .

Die andern Behauptungen von (5.1) beweisen wir dhnlich.

Beweis von (5.2). Der Beweis folgt unmittelbar aus Hilfssatz 2 unter
Beachtung von (18).

Beweis von (5.3). Wir vertauschen die Reihenfolge der Integrationen.

Beweis wvon (5.4). Wir bilden die Entwicklungskoeffizienten von
I g(g) nach dem vollstindigen System {g,(p)}, 7»=10,1,2,3...
und erhalten mit Hilfssatz (4.6) 2,°{¢(q)-¢.(¢)-dw, =0 fiir n >1

und g = 0, das heilt alle Entwicklungskoeffizienten von g verschwin-
den.

Beweis von (5.5). Die Stetigkeit von #,(p) ist evident. Aus

Zc, h,(p)=0, c,=const, folgt I5 (Zc,-g,(q)) =0, alsonach (5.4)
v=1 v=1

2 ¢, 9,(q) = 0 fast iiberall. Da die g, linear unabhéngig sind, miissen
v=1

die ¢, verschwinden.

§ 4 Integralgleichungen 1. Art mit einem Kern K (p, g)=a-s,+B,(p.,9).
Thre Transformation in Integralgleichungen 2. Art

In diesem Abschnitt werden wir Beziehungen herleiten zwischen der
linearen Integralgleichung 1. Art

fip) =[] K(p,9-9(q)-do, (31)
und linearen Integralgleichungen 2. Art fiir die Funktion g (g).
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In diesem Paragraphen gelten nachstehende Voraussetzungen. Wir
betrachten nur beschrinkte Losungen von Integralgleichungen.
K(p,q)eC®,, 0>0, so, daB fiir s,, < die Darstellung

K(p,q) =a-s, + By(p, q)

gilt, mit B, (p, q) e CP, wobei entweder 0<p<2 istund «, >0, oder
1<p<2 und «,>—1. a = const # 0. f,(p) e C?®.
(31) nimmt nach Multiplikation mit der Konstanten é -x(8), =1 ——g

¢ reell, unter Beriicksichtigung von (19) folgende Gestalt an :
fp) = L,9(@ + § B(p,9)-9(9)-deo, (32)
B(p, q) « C*®, wobei entweder 1>{>0 und «>0 ist, oder
1>¢(>0 wund «k>—1. [(p)eC?® .

Satz I: a) Jede Losung g von (32) erfiillt die lineare Integralgleichung
zweiter Art
IFft) =g(u) + § Ky (u,9)-9(q)-do, 0]
K,(u,q) =I;{B(t,q) ¢ 0(:?2-2;'

fast iiberall. Stetige Losungen g erfiillen (I) exakt.
b) Jede Losung g von (I) ist stetig und befriedigt (32).
Beweis von a). Wir setzen in (32), nach Hilfssatz (5.1) und (5.2):
f@) = L (IF@®) ,  Bp,q) = L (IZB( 9)
ein und erhalten, unter Beachtung von (5. 3)
L (LE ) = Lugw) + I, [ I B(t, 9)-9(q)-dw, oder
L) —gw) — [ IEB(, 9)-9(9)-dw,] =0 .

Der Klammerinhalt ist nach unsern Voraussetzungen quadratisch inte-
grierbar. Daraus folgt nach Hilfssatz (5.4) sofort (I). Fiir stetige g ist
auch der Klammerinhalt stetig und (I) ist iiberall erfiillt.

Beweis von b). Wir multiplizieren (I) mit Ifm und durchlaufen den
Beweis von a) riickwirts. DaBl g stetig ist, folgt nach unsern Voraus-
setzungen sofort aus

gu) = I}f(t) — § Ky(u,q)-9(q)-do, .
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Unter einer Eigenfunktion einer linearen Integralgleichung 1. Art (31)
verstehen wir eine wesentlich von Null verschiedene, beschrinkte und
integrierbare Losung g fir f, = 0. Unter einer Eigenfunktion der
linearen Integralgleichung 2. Art

f(p) =g(p) + | K(p,9)-9(9)-do, (33)

verstehen wir eine von Null verschiedene Losung g von (33) fir f = 0.
Jede solche Losung ist stetig bei unsern Voraussetzungen.

Zusatz I. a) (I), (32) und ihre transponierten Gleichungen haben
dieselbe Anzahl k linear unabhingige Eigenfunktionen. 0 <<k <oo.
b) Die Auflosbarkeitshedingungen fiir (I) lauten, fir £ > 1

fgb=0, »v=1,2,...k), (34)
wobei die Funktionen g, eine Basis der Eigenfunktionen von
0=fK(p, 99 @ do, (35)

bilden.

Beweis von a). Wenn (I) genau k linear unabhingige Eigenfunktionen
besitzt, so hat nach Satz I auch (32) diese Eigenfunktionen. Umgekehrt
erfiillt jede Eigenfunktion von (32) auch (I) fast iiberall.

Wenn g'(¢q) eine Eigenfunktion von (35) ist, dann ist

¢ (u) = I, (p) (36)
eine Eigenfunktion der transponierten Gleichung von (I)
0=e'(u) + [ I B(t, u)-€'(g)-do, , (37)

denn wir erhalten beim Einsetzen von (36) unter Beachtung von Hilfs-
satz 5 )

L9 (p) + § LB, w] [I59 (p)]-do,
= I,9' (p) + § [I5,(I;FB(t, u)]-¢' (p)-do,
= I3,9'(p) + § B(p, u) ¢'(p)-dw, = const. [ K(p, q)-9'(p)-dw, =0 .

Wenn %' die Anzahl der linear unabhingigen Eigenfunktionen von
(35) ist, dann gilt offenbar k£ > k', weil die Transformation (36) nach
Hilfssatz (5.5) die lineare Unabhiingigkeit bestehen léft. Nach unsern
Voraussetzungen iiber den Kern K (p, q) konnen wir dieselben Betrach-
tungen fiir den transponierten Kern von K (p,q) machen und erhalten
k" > k. Daraus folgt k = k'.
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Beweis von b). Die Auflosbarkeitsbedingungen lauten
0= J [z { ], (w)-do, = | [L£{®] 1,9, (P)]-do, .
Wir formen nach Hilfssatz 5 um und erhalten
0 = | LI 0)]1-9, (p)-do, = [ [(p)-g, (p)-dw, .

Die Methode zur Bestimmung der Eigenfunktionen von (37) fiihrt auf
eine neue Integralgleichung 2. Art, bei der f(p) unverdndert eingeht. Als
Vorbereitung beweisen wir

Hilfssatz 6. Jede Losung g von (I) geniigt der Beziehung
I (Lug) =g() .

Beweis. g(u) erfiillt (32), somit gilt I5,g(u) = f(p) — | B(p, q)-dw,
Von der rechten Seite konnen wir [ ,”p; bilden und erhalten nach (I) g(t).

Satz II. a) Wenn ¢ eine Losung von (32) ist, dann ist

e(p) = I5,9(9) (38)

eine Losung der linearen Integralgleichung 2. Art

f(p) =e(p) + § Ky(p, w)-e(u)-do, ,

E,(p,w) =Ig3B(p, 1) OO . D

b) Wenn e(p) eine Losung von (II) ist, dann ist I;;,’;e (p) stetig und
lost (32).

Zusatz II. (32), (II) und ihre transponierten Gleichungen haben
dieselbe Anzahl k linear unabhéngige Eigenfunktionen. Fiir die Losbar-
keit von (IT) sind die Bedingungen (34) notwendig und hinreichend.

Beweis von a). Wir setzen in (32) B(p, q) = I}, (I,fB(p,t)) einund
erhalten
fw) = I5,9() + § L Bp, )]- I3, 9(9)-do, .

Die Substitution (38) liefert die gewiinschte Gestalt.

Beweis von Zusatz 11. Die Eigenfunktionen von (32) gehen durch (38)
in Eigenfunktionen von (II) iiber, unter Erhaltung der linearen Unab-
héngigkeit. (II) hat somit mindestens & linear unabhingige Eigenfunk-
tionen, die wir fir k> 1 durch e,(p)=1I,g,(9), v=1,2,...,k,
darstellen, wobei wir die g, als Basis der Eigenfunktionen von (I) stetig
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annehmen kénnen. Wenn e’(p) eine Eigenfunktion der transponierten
Gleichung von (II) ist

0=-¢(p) + | [[,;Bu,t)]-¢ (u)-do, , (39)
dann erhalten wir durch Multiplikation von (39) mit I3,

0=1I,¢(p)+ [ B(u,q)¢(u)-do,

das heiit e'(p) ist eine Eigenfunktion von (35). (II) kann somit nicht
mehr als k£ linear unabhingige Eigenfunktionen besitzen. Als Basis der
Eigenfunktionen von (39) wihlen wir die ¢, (p), »=1,2,..., k, wor-
aus sofort (34) folgt.

Beweis von b). Es sei g,(q) eine Losung von (I), also auch von (32)
und ey(p) =1 gq go(gq) die entsprechende Losung von (IT). Dann 148t sich
jede Losung e(p) von (II) darstellen als

efp) = 6yl T 6, 6,08} %), o, —oonsh, . {40)

v=1
Auf der rechten Seite von (40) konnen wir nach Hilfssatz 6 summanden-
weise I} bilden und erhalten

k
IFe(p) = got) + icv-gv(t) -

Die in den Sdtzen I und II hergeleiteten Methoden zerstéren eine
eventuell vorhandene Symmetrie des Kernes K (p,q). Fiir gewisse
Werte von « ldft sich das durch folgendes Verfahren vermeiden.

Satz III. a) Wenn ¢ eine Losung von (32) ist, dann erfiillt

h(t) = I (q) (41)
die lineare Integralgleichung 2. Art, fir 0<{<1, x>0,

I f(p) = h(t) + § Kq(t, w)-h(u)-do,

111
Ky(t,u) =11, *B(p,q)) e CL,. . =

K,(t,u) und K(p,q) sind gleichzeitig symmetrisch.
b) Wenn £ (t) eine Losung von (III) ist, dann ist I;/2h(t) stetig und
lost (32).

Zusatz III. (32), (ITI) und ihre transponierten Gleichungen haben
dieselbe Anzahl k linear unabhingige Eigenfunktionen. Fiir die Losbar-
keit von (III) sind die Bedingungen (34) notwendig und hinreichend.

8) leere Summen (d. h. k& = 0) sind durch Null zu ersetzen.
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Beweis von a). Wir bilden

L g(q) = I} (IRg(q) = I2R() | (42)
B(p,q) =I§B'(t,q) oder B'(t,q)=1I,"B(p,q) . (43)

Nach (30) gilt B’'(t,q) e CV,
(32) ein und erhalten

fo) = IfR(t) + 5B (t, 9)-9(g)-dw, oder
Ié"‘[ltf’”f(q) —h(t) —[ B'(t,9)-9(q)-do] =0 .
Der Klammerinhalt ist stetig, somit liefert Hilfssatz (5.4)

fiir ¢ fest. Wir setzen (42) und (43) in

I*f@) = h(t) + | B'(t, 9)-9(q)-do, (44)
Die Eigenschaften von B’'(t,q) gestatten uns, nach (30), zu schreiben
B'(t,q) = Iﬁ’;Ka(t, w) also  Ky(t,u) = I, *B'(t,q) . (45)

Wir erhalten demnach | B'(t, q)-9(q)-dw, = [ K;(t, w)-h(u) -do,, was
mit (44) zusammen die gewiinschte Gestalt ergibt.

Beweis von Zusatz I11. Die Eigenfunktionen von (32) gehen durch (41)
in Eigenfunktionen von (III) iiber, unter Erhaltung der linearen Unab-
hiingigkeit. (III) hat somit mindestens k linear unabhingige Eigen-
funktionen b, (t) = Ifl*g,(q), v=1,2,...k, fir k>1. h'(t) sei
eine Eigenfunktion der transponierten Gleichung von (III)

0="h'(t)+ | Ky(u, t)-h' (v)-do, . (46)
Wir multiplizieren (46) mit I}’* und erhalten
0 = IF7h' (1) + § I{5Kq(u, )4 (w)-dov, (47)

Den neuen Kern formen wir nach (45), (43) und Hilfssatz 5 um.
I?K,(u,t) = B'(u,v) = I§}(I;*B(q,v)) setzen wir in (47) ein,
0=1I3H () + § [I}B(g, v)]- (I (w)]-do,
woraus uns die Substitution (41) Gleichung (37) liefert, von der wir
wissen, daB sie genau k linear unabhingige Eigenfunktionen IS g, (q),
v=1,2,...k fir £k>1, hat. Somit besitzt (46) ebenfalls genau k&
linear unabhiingige Eigenfunktionen, die wir nach den letzten Betrach-
tungen mit A, (t) = I}/*g, (9) bezeichnen konnen. Die Auflosbarkeits-
bedingungen lauten folglich

§ U ()] g, (@]-do, = [ I (I 1@)]-6,(@)-do,
= [ 1@)9,(q)-dw, =0 .
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Beweis von b). Jede Losung von (IIT) laBt sich darstellen als
3
h(t) = ho(t) + Z c,-h,(t) , ¢, = const,.

v=1
Fiir die partikulire Losung ho(f) wihlen wir I;g,(q), wobei g, eine
Losung von (I) und somit auch von (32) ist. Nach (44) gilt
k
h(t) = I;5%f(q) — f I,7*B(p,q)-9" (9) mit g¢g* =go+ Zc,-9, .
v=1
In dieser Darstellung von % diirfen wir rechts I ;f’” bilden und erhalten

unter Beriicksichtigung von (I)

IFh(t) = g% (u) .

§ 5 Die Losung des Dirichletschen Problems durch das Potential
einer einfachen Schicht

Im Dirichletschen Problem im R, ist eine Funktion V (p) gesucht, die
in einem beschrénkten Gebiete D harmonisch ist und auf dem Rande 2
von D vorgeschriebene stetige Werte f,(p) annimmt. 2 sei zusammen-
hiéngend und besitze iiberall eine eindeutige Tangentialebene. In einem
riumlichen kartesischen Koordinatensystem mit Zentrum auf 2, dessen
x,-Achse mit der Flichennormalen zusammenfillt, lasse sich £ lokal
durch die eindeutige Funktion =z, = 2,(%,, x,), % ¢ C®, darstellen.
Unter diesen Voraussetzungen kann man auf 2 lokale Normalkoordi-
naten einfiihren, welche die Voraussetzungen des § 1 erfiillen. Somit
gelten die in den vorangehenden Paragraphen hergeleiteten Sitze.

Das Potential einer einfachen Schicht g

V(p) =frl *9(g) - doy, (48)
] Pa

7, = geradliniger Abstand der Punkte p und q, g e L, g beschrinkt,
ist stetig im ganzen Raume und harmonisch im Innern und im AuBern
von 2. Um das Dirichletsche Problem mit dem Ansatz (48) zu losen,
haben wir somit lediglich dafiir zu sorgen, dafl die Randwerte angenom-
men werden, das heifit g(¢) mufl der linearen Integralgleichung 1. Art

50 = [ 0@ do,, pe@ (49)
Q

geniigen. Umgekehrt erfiillt jede beschrinkte und integrierbare Losung g
von (49) die gestellten Bedingungen. Nun weil man aber, daf3 die Stetig-
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keit von f, im allgemeinen nicht geniigt, um (49) zu lésen?). Um unsere
Methode anwenden zu konnen, fordern wir f, e C® und zeigen, daB
(49) auf die Gestalt (32) gebracht werden kann. Wir setzen

I =2 A, 2B =g, B =g —HGH— g -

27 74

Es bleibt noch nachzuweisen, da B(p,q) zu C® gehort, mit x>0.
Die Differenzierbarkeit von B(p, q) ist fir p ## q evident. Fiir s, ge-
niigend klein entwickeln wir die Sehne r,, der geodédtischen Linie von p
nach ¢ nach Potenzen der Bogenlinge s,, und erhalten

1
Tpg = sm(l —ﬁs;q-ka(a)) , 0=20(p,q

k(o) = Kriimmung der Geoditischen in einem Punkte o zwischen p
und ¢. Daraus folgt

1

TP!I

1
=s_—+'sp<1'h(p’Q)’ Spq'k(piq)€0(12) fiir 81"1<6'
»q

Unter Verwendung von Hilfssatz (4.5) erhalten wir schlieBlich fiir
80 < 0

B(p,q) =

1 1
9% 8pg* H(D> 9) — T(P,q;%)—‘F O,

Die Kerne der Integralgleichungen 2. Art (I), (II), (III) werden somit
hochstens wie | log s,,| singulir fir s,, - 0.
Die Gleichung

Tpq

f—l—-g(q)~dwq=0
L

besitzt die einzige stetige Losung ¢ = 08). Aus dem Maximumprinzip
folgt ndmlich aus f(p) = 0 sofort V(p) = 0 und die Sprungrelationen
fiir die Normalableitungen von V (p) ergeben g = 0.

Die Gleichungen (I), (IT), (III) lassen sich somit eindeutig losen fiir
jedes feC®, (k= 0). Die gesuchte Funktion ¢ ist stetig, und der
Kern K,(p, ¢) -ist symmetrisch.

7) siehe [1] Seite 135 und [2] Seite 479.

8) Im Dirichletschen Problem der Ebene treten beim Einheitskreis Eigenfunktionen auf
und auch bei denjenigen Randkurven, die die Kapazitit des Einheitskreises besitzen.
Siehe auch [6].
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§ 6 Untersuchungen fiir die Einheitskugel
Auf der Oberfliche der Einheitskugel besitzt die Dlﬁerentlalglelchung
4,2(p) + 4-P(p) =0
die iiberall reguliren Losungen

cos (mg)- P, ,, (cos #), sin (me)-P, , (cosd), 4,,=mn*+n,
n=0,1,2,...,m=0,1,2,...,n, (p, )= Polarkoordinaten des Punktes p,
P, .(x) = zugeordnte Legendresche Funktionen,
P, ,(z) = P,(x) = Legendresche Polynome n. Grades.
Dieses Funktionensystem ist vollstindig und orthogonal. Durch Nor-

mierung und mit Hilfe des Additionstheoremes der Kugelfunktionen
finden wir

29u®) 7@ _ Z20+ 1 Pulp, q) _
Hp,g;0) = SO0 - S2TL. D P (pa) =P, oss,y),

Wir stellen den Kern H(p,q; () fir 2>0 als Summe eines Kernes
H'(p,q; () und einer konvergenten Reihe dar, wobei H'(p, q; () eine
einfache Integraldarstellung besitzt?). Zu diesem Zwecke definieren wir

oy v w2+l Pulpg _ 1 & Pup9
Hip,q:%) :,Eo 4n 2n+ DE 4z S (2n4 1)L
Da | P,(p,q)| <1 ist, konvergiert die Reihe (50) fiir z>1 absolut
und gleichméBig in p und ¢, und es gilt

oo 1L N Pu(p,q)
H(p’q’C)__.n%W

1 > P (P> oi 1—-22 s
1= 47’[ ﬂVNW ’ 'Rll -n%N(2n+l) —0 fir N—>oco.

(50)

+ R, N=1,2,3,..., z>1, (51)

In (51) setzen wir

. 2{=1 % _
1-2¢ @n+1)t 425—2
2n+1) F(2C)j o1 «dt
und
1 = ;g
P,( =" [(cosy +isiny.cosg)-dp, (y=s,)
0

9) Integraldarstellung und analytische Fortsetzung der Kerne H(p, g¢;{) sind von
Minakshisundaram in : Zeta-function on the sphere, J. Indian Math. Soc. 18 (1949), p. 41,
untersucht worden.
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ein und erhalten
2c—1- = . N-1

H,(P,Q;C)=m . I "% et %e'”’"-P”(p,q)-dt—i-Rl
o

= 201 Fpr 2.e7t ”N';‘l ; si ", (p—2tyn
i I’(2§) ft Z!'”:0(<3osy—{—zsmy cos )"« (e72)" - do |- di+R,.
Fiur y;éo,ﬂ, (p#o’n; 0<t<00 gilt

N=1 2

n, (p—2t\n_ €

ﬂ=o(cosy+zsmy e e " (e®'—cosy)—i-s8iny . cos @
= 1

— N . o8 —2t\n.

Ry=— X (cosy+isinycosg)"-(e™)"; |R,| S @I — o H)

+B,, (52)

Da die rechte Seite von (52) summandenweise absolut integrierbar ist
in 0 < ¢ <z, erhalten wir, unter Beriicksichtigung von

©dp e g
_/a+b-cosq: = e —F)
[}

H'(p,q;0) = ﬁ—) [ #5572 ef[(e¥ — cos y)+ siny] 2. dt + By+ B,

4n.I'(2¢
R =—2C;—- J‘t”g_’-e"‘[IR de]-dt
8 4m2(20) 2
|2C 22—2 | —ﬂNt di .
lel\——_4n|I'(2C)| It '2-Sint_>0 fir N—oo.

Durch geniigend groBe Wahl von N kann | R, | + | R;| beliebig klein
gemacht werden. Somit resultiert fir 2>1; y #0,z; y =s,,, die
Darstellung -

2r—1 f2t-2
H'(p,q;0) = e
(P.4:9) 4n.V2.I(20) ¢ VCos 2t — cosy

- dt.

Die Vorzeichen der Wurzeln sind positiv zu wihlen. Fir p % ¢ ist
H'(p,q; () eine holomorphe Funktion von ¢ in z>1}. Durch partielle
Integration konnen wir sie beliebig weit nach links fortsetzen. H' (p, q; £)
ist somit eine ganze Funktion in {. Fir z>—4, p # ¢, gilt zum Bei-
spiel die Darstellung

1 25-1.Sin 2¢
H'(p,q;0) = = . f . dt .
@ ¢:0) 4nV2I(20) p (Cos 2¢ — cos y)%2
Fiir spezielle Werte von { erhalten wir
! L3 b / . p—
H(p,q;0)=0, H(pq;:}) =

(53)
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Die erste Beziehung folgt aus I'(0) =oo, die zweite aus

X P,(x)=(2—22)"Y fir |z|<l.

n=0
Ferner sehen wir, daB (50) fir { = } konvergiert und in z>4 holo-
morph ist.

H(p, q; ¢)und H'(p, q; £) sind durch nachstehende Gleichung verkniipft,

1 1 2P,(p,g): hal?)
. ¢ t, / . — (9, L 1\2C+1
4n 4°+ 4. H (P,q,C)J" 4n =1 (2n + 1)2§+1 ’

H(p’qu)z 2>0, (54)

wobei die h,({) definiert sind durch

(m2+n)t — (2n+41)% ' (2n 4 1)25+

2 [ha(0) | <|C]- 2%, n=1,2,...

(55)
Dank den Abschéitzungen fiir %, ({) konvergiert die Reihe in (54) absolut
und gleichméiBig fiir 2>0 und ist holomorph in {. Die Richtigkeit von
(54) ergibt sich fiir groBe z sofort durch Einsetzen der Reihenentwick-
lungen von H(p,q; ) und H'(p,q; ). Analytische Fortsetzung be-
weist die Behauptung. Um in (54) eine besser konvergente Reihe oder
eine Darstellung fiir negative z zu erhalten, miissen wir lediglich die Ent-
wicklung (55) von (n? 4 n)~* nach Potenzen von (2n + 1)-2 weiter
ausfiihren und erhalten eine zu (54) analoge Formel.

Da die Definitionen von H(p,q; ) und H'(p,q, () &dhnlich sind,
und da, wie aus (54) ersichtlich ist, H'(p, ¢q; () ebenfalls absolut inte-
grierbar ist fir z>0, gelten wie in Hilfssatz (4.6) nachstehende Be-
ziehungen

fH (p,t;0)-P,(t,q)-dw, = (2n+1)"%.P (pgq) , 2>0, n>0

56
JH (p,t;0)-H'(t,q;8) do, = H'(p,q;{+8) . 2>0, 2,>0 o

Neben den frither behandelten Losungsmethoden des Dirichletschen
Problems mit dem Potential einer einfachen Schicht, erwihnen wir fiir
die Kugel noch folgenden Weg :

Die Gleichung

1
22 f0) = [+ 9(0) - do,, feC¥ (57)
»a
hat die Losung

2n~g(q)=—f[ ! +R(p,q>]A,f<p)-dw,,+n-f (58)

'rw
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mit
Rpg =1 500Dy £ B0 g0y Reg i<t

Zum Beweise setzen wir (58) in (57) ein und erhalten unter Beachtung
von (53), (56)

[rm 90 dog= [z 2,030 - [ 187 B @9+ RG.014,00 o,
#4F | do=—sa [ | [Hp.0:0-Bqt:1)-do,

57 [ H @) E 520D 0,0)- doy| 4,0 -do

toaf [Hpaid)-doq=—2a [ [+ B 31

< Paup?)

1 =
+4, .ﬂ§1(2n—+1)§ . hn(l)] » 4,f(8) - dwy +- 27f .

Die Formeln (54) und (26) liefern uns schlieBlich

q—~2n-/H(p,t;1)-A,f(t)~dw,+27!}_

und daraus erhalten wir nach (4.7), (18) und (2.1)

[+ 9@, = 22 4, [ Gp.0)- 10 doo + 22] = 2/ 1)
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