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aux invariants nuls (pareils); ici A’ (ou A") est la quadrique absolue A de
Pespace S,. Une surface 7w c P, peut ére prise pour une surface M dans E, (ow
bien N,) si et seulement s’il existe sur elle un réseau (U) (ou bien un réseau (V));
dans le cas de n = 2m + 1 la suite de Laplace engendrée par une surface M
dans N, est périodique de période 2(m 4 1) et autopolaire par rapport & A ou
bien elle se termine dans une direction aprés m pas de la maniére de Goursat et
dans I’autre direction aprés m 4 1 pas de la maniere de Laplace.

Le travail [2] de M. Svoboda généralise ensuite les résultats mentionnés.
Nous appellerons surface M dans S, ., toute surface 7 dont les indicatrices de
courbure normale d’ordre k& (k= 1,...,m — 1) sont des circonférences, leur
centre s; étant situé pour k = 1, ...,r (r = 1) au pied de la normale abaissée
du point zex au plan de la circonférence, et xs, = V, = const == 0; pour
k=7r+1,...,m—1 on a x=s;. Les surfaces M existent seulement pour
r =1, elles dépendent de 2(n — m — 1) fonctions d’une variable. On peut
distinguer deux types de surfaces M: non-euclidien (Vi 4+ ¢ == 0) et eucli-
dien (Vi + ¢ =0). La condition mécessaire et suffisante pour qu’une swrface
7 C P,,,, puisse étre prise pour une surface M 1. du type euclidien, plongée
dans N,.,, est Uexistence d’un point E sur la quadrique réguliére 4 c P,
et d’un tel réseaw sur m que sa projection de E est un réseau (U)y 2. du
type non-euclidien, plongée dans N, ., (ou encore B, ), est Uexistence d’un point B
qui ne se trouve pas sur la quadrique réquliére A c P, ., (ou encore n’est pas situé
dans Uhyperplan de Uespace P, ., ou se trouve la quadrique réguliére A) et d’un
réseau sur w dont la projection de E est un réseaw (V). Ici le réseau (U),, ou bien
(V)4 est défini comme dans ce qui précéde avec la différence que la quadrique’
A’, ou A" respectivement, est remplacée par I'intersection de la quadrique A

avecl’ hyperplan tangent au point E, ou bien par le contour de la projection de
la quadrique 4 du point E.

Dans les travaux précités on envisage encore d’autres propriétés importantes

des surfaces M, mais leur enumération nécessiterait pratiquement un article
entier.
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